Svetlik Jozef, doc., Ing., PhD. / Prehlad pedagogickej ¢innosti

Prehfad pedagogickej €innosti na vysokej Skole a prehlad
dosiahnutych vysledkov v tejto ¢innosti

|. PEDAGOGICKA AKTIVITA Pozadované | Plnenie
1.1. Pedagogicka éinnost na VS celkom (pre externistov 5 18
-habilitacia: 1/3 avazok, min. 5 rokov, 2 h/t; -inauguracia: 1/3 odporuc¢ané

uvazok, min. 8 rokov, 2 h/t; pedagogické pdsobenie na

zahraniénych VS (doloZené pozvanim)

1.2. Pedagogicka ¢innost’ od doby dizertacie (CSc./PhD.) 0 14
(min. poCet rokov od doby udelenia hodnosti CSc./PhD.)

1.3. Pedagogicka ¢innost’ od doby habilitacie (min. poCet 5 6
rokov od udelenia hodnosti habilitovany docent)

1.4. Garant Studijného odboru (menovaci dekrét garanta) odporuc¢ané 3
1.5. Priprava $tudijnych odborov a predmetov (realizovany 2 3/4
projekt v Studijnom programe fakulty)

1.6. Vedenie diplomantov (menovany veduci diplomovej a ano 49 DP
zaverecCnej prace) 7ZP
1.7. 8lenstvo v komisiach pre SS (menovanie predsedom, ano 5/16
¢lenom)

1.8. Zriadovanie vyuCovacich a odbornych laboratorii ano 5
(spoluucast’; realizovany projekt Statutarnych laboratorii)

1.9. Tvorba internych u€ebnych textov a pomécok (autorstvo, ano 4
spoluautorstvo; verifikacia publikovaného dokumentu;

dokument s vydavatelskymi atributmi; protokol o zavedeni do

uzivania)

1. Pedagogické pésobenie na VS na cely tvidzok (rozpis po semestroch)

Technicka univerzita v KoSiciach, Strojnicka fakulta, Katedra vyrobnej techniky a robotiky/
Katedra vyrobnej techniky. Celkova doba pdsobenia: 18 rokov, ak. r. 2000/2001 — 2017/2018.
Pedagogicka ¢innost od doby dizertacie (PhD.): 14 rokov (titul PhD. udeleny 29.6.2004).
Pedagogicka ¢innost od doby habilitacie: 6 rokov (habilitovany docent od 18.6.2012).
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Doc. Ing. Jozef Svetlik, PhD. zabezpec€oval vyu€bu na Strojnickej fakulte Technickej univerzity v

KosSiciach v 59 predmetoch.

- .
Ak rok. | Forma Fakulta, rocnik, forma, Predmet semester
odbor-zameranie ZS | LS
jF, 4.1ng., D., Vy 2
cv. SIF, , ng, D., Vyrobne Robotika ZS
2000/01 systémy s PRaM
v SjF, 4. Ing., D., Vyrobné Robotika LS
" | systémy s PRaM
jF, 5.1ng., D., Vy 2
cv. SIF, 5 ng, D., Vyrobne CAD systémy ZS
2001/02 systémy s PRaM
v SjF, 5. Ing., D., Vyrobné CAD svstém LS
" | systémy s PRaM ¥ Y
cv. SiF, 5. Ing.., D, K,onstrukc|a CA konstruovanie lIl. ZS
robot. zariadeni
cv. SIF, 4'. Ing., D., Vyrobna CA-metddy navrhovania konstrukcii Il. LS
technika
2002/03 Cv. SiF, 4. Ing., D'.’ Inzinierstvo CA-metddy navrhovania konstrukcii Il. LS
kval. produkcie
Cv. SIF, 4. Ing.., D., Klonstrukua CA konstruovanie/projektovanie Il. LS
robot. zariadeni
SjF, 5. Ing., D., Konstrukci Y .
p.+cv. Jt, 2. I8, Ly lons FUKCld 1 ca konstruovanie IV. LS
robot. zariadeni
SjF, 4. Ing., D., Konstrukci . .
p.+ecv. Jt, .18 Ly lons rukeid - verke cap systémy ZS
robot. zariadeni
Cv. SIF, 4 ng., .D" Dc.)pravne CA-metddy navrhovania konstrukcii ZS
stroje a zariadenia
Cv. SIF, 5 Ing., .EXt" I?opravne CA-metddy navrhovania konstrukcii ZS
stroje a zariadenia
Cv. SIF, 4.‘Ing., D., Vyrobna CA-metddy navrhovania konstr. 1. ZS
technika
2003/04 jF, 4. Ing., D., Konstrukci . .
/ cv. SIF, ng‘, ’ ’onstru “@ | Roboticka technika ZS
robot. zariadeni
SiF, 5. Ing., D., R
cv. |Automatizacia a riadeniev | Robotika
strojarstve
Cv. SIF, 4'. Ing., D., Vyrobna CA-metddy navrh. konstr. |1 LS
technika
jF, 4. Ing., D., Konstrukci .. I . ,
cv. SIF, ng‘, ’ ’onstru “2 | Tesria stavby robotickych zariadeni Il. LS
robot. zariadeni
jF,4.Ing.,D., D : , . . "
Cv. ) , 4 N6 D., DOPravine CA-metody navrhovania konstrukcii ZS
stroje a zariadenia
jF, 5. ., Ext.,, D 8 , . . .
Cv. SIF, 5 Ing . xt., ~opravne CA-metody navrhovania konstrukcii ZS
stroje a zariadenia
jF, 4. ., D., Vy 3 , . Y
cv. SIF, 4 : Ing., D., Vyrobna CA-metody navrhovania konstr. 1. ZS
technika
2004/05 | cv. SIF, 4. Ing.., D., K,onstrukc|a Tedria stavby robotickych zariadeni I. ZS
robot. zariadeni
cv. SiF, 5. Ing.., D., K'onstrukaa CA konstruovanie Il ZS
robot. zariadeni
Cv. SIF, 4..Ing., D., Vyrobna CA-metddy navrh. konstr. 1. LS
technika
cv. SIF, 4. Ing.., D., K'onstrukaa CA projektovanie LS
robot. zariadeni
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SjF, 4. Ing., D., Konstrukcia

P | robot. zariadeni CAD systemy 25
cv. SIF, 4..Ing., D., Vyrobna CA-metddy navrhovania konstr. . ZS
technika
p. SIF, 3. Be, D'f Prev?dzka Robotické a manipulacné zariadenia ZS
automat. zariadeni
Cv. SIF, 4. Ing.., D., K,onstrukc|a Tedria stavby robotickych zariadeni I. ZS
robot. zariadeni
p.+cv. SIF, 4..Ing., D., Vyrobna CA-metddy navrh. konstr. 11 LS
technika
p. SIF, 4. Ing.., D, K,OI’ISUUkCIa Moduly pre stavbu automat. zariadeni LS
robot. zariadeni
SjF, 5. Ing., D., KonStrukcia " .
2005/06 p.+cv. robot. zariadent CA konstruovanie Il LS
p. SIF, 4. Ing.., D., K,OI’ISUUkCIa CA konstruovanie LS
robot. zariadeni
Cv. SIF, 4. Ing.., D., Klonstrukua Tedria stavby robotickych zariadenti II. LS
robot. zariadeni
b, SjF, 4. Ing.., D, Klonstrukaa CA projektovanie LS
robot. zariadeni
SjF, 4. Ing., D., Konstrukcia ,
4Cv. AD Z
prcy robot. zariadeni CAD systemy S
SjF, 2. Ing., Ext.,
p.+cv. | Automatizacia a riadenie Robotika ZS
strojov a procesov
p.+cv. SIF, 4..|ng., D., Vyrobna CA-metddy navrhovania konstr. 1. ZS
technika
p.+cv. SIF, 1.‘Ing., D., Roboticka CA-metddy navrhovania konstr. 1. ZS
technika
jF, 3. Bc., D., Prevadzk C . v . .
p. SIF, 3. Bc,, ! rev?dz a Robotické a manipulacné zariadenia ZS
automat. zariadeni
jF,4.Ing.,D.,R icka C .
p. SIF, 8- D oboticka Roboticka technika ZS
technika
2006/07 jF, 5. Ing., D. S i
/ cv. SIF, 5 Ing‘, D., K’onstrukua CA konstruovanie Il. ZS
robot. zariadeni
SjF, 2. Ing., D.,
p. |Automatizacia a riadenie Robotika LS
strojov a procesov
SjF, 5. Ing., D.,
p. |Automatizacia ariadeniev | Robotika LS
strojarstve
jF, 4. Ing., D. S i ,
p. SIF, 4 Ing., ’ K,onstrukua Moduly pre stavbu automat. zariadeni LS
robot. zariadeni
p. S,JF'VZ' B, D." Prevadzka a Robotickd technika LS
Udrzba strojov
SjF, 1. Ing., D., Roboticka Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a LS
P | technika zariadeni
SjF, 4. Ing., D., Konstrukcia ,
P | robot. zariadeni CAD systemy 25
SjF, 4.1Ing., D., .
P~ | Mechatronika Robotika 25
Cv. SIF, 5..Ing., D., Roboticka CA-metddy navrhovania konstrukcii Il1. ZS
technika
cv. |SjF, 5.1ng., D., Spracovanie |Automatizacia pri spracovani plastov ZS
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plastov

SjF, 4. Ing., D., Konstrukcia

p. robot. zar. Roboticka technika ZS
V. SIF, 5. Ing.., D, K,onstrukua CA konstruovanie Il. ZS
robot. zariadeni
2007/08 SjF, 5. Ing., D.,
p. |Automatizacia a riadenie Robotika LS
v strojarstve,
p. SIF, 4..Ing., D., Vyrobna CA-metédy navrh. konstr. II. LS
technika
SjF, 4. Ing. D., Vyrobné
p. |stroje a zariadenia, CA-metddy navrh. konstr. I1. LS
Roboticka technika
SjF, 4. Ing., D., Kontrukci o
p. ) ng. lons rukcia Moduly pre stavbu automat. zariadeni LS
robot. zariadeni
SjF, 5. Ing., D., S i N ,
cv. |72 18, D, opracovanie i matizacia pri spracovani plastov LS
plastov
SjF, 4. Ing., D., Vyrobna . . .
p.+Cv. technika Moduly pre stavbu vyrobnych strojov LS
jF, 3. Bc. D., Prevadzk
p. S,J ’v3 By revadzka a Roboticka technika LS
udrzba strojov
SjF, 2. Bc., Ext, Prevadzk , Y . L .
p. ,J . C .X s rrevadziaa Zaklady konstrukcie robotickej techniky LS
udrzba strojov
SjF, 2. Ing., D., Vyrobné , .
cv. |72 N8y B, VYTODNE Semestralny projekt ZS
stroje a zariadenia
SjF, 2.Ing., D.,
p. |Automatizacia a riadenie Robotika ZS
strojov a procesov
p.+Cv. SIF, 5..Ing., D., Vyrobna Modul. konstrukcie VS ZS
technika
SjF, 5.1Ing., D.,
Projekt i adzk y s .
p. roje oyanle alpreva 248 | Nestandardné aplikacie robot. zariad. ZS
automatizovanych
systémov
p.+Cv. SIF, 4..Ing., Ext., Roboticka Roboticka technika ZS
technika
SjF, 1. Ing., D., Vyrobné Metodika 'navrh’ovovvama a” , ,
p.+cv. . . . technologickost konstrukcii vyrobnych ZS
stroje a zariadenia .
109 strojov
2008 - . .
SjF, 1. Ing., D., Vyrob
p.+cv. ", & Ng., U, Vyrobne Metodika dizajnu strojov ZS
stroje a zariadenia
SjF, 2. Ing., D., Vyrobné . .
cv. | <8y B, Vyrobne Semestrélny projekt LS
stroje a zariadenia
p. SIF, 2. Ing'.,lD'., . . Robotika LS
Automatizacia a riadenie
SjF, 5.Ing., D.,
p. |Automatizacia ariadeniev | Robotika LS
strojarstve
cv. SiF, 4. Ing., D., Konstrukcia Moduly pre stavbu automat. zariadeni LS

robot. zariadeni
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SjF, 4. Ing., D., Vyrobna

oy, . . .
PHCV- | chnika Moduly pre stavbu vyrobnych strojov LS
p. S,JF'VZ' B, D." Previdzka a Robotickd technika LS
udrzba strojov
SjF, 2. Ing, D., Roboticka .,
p. technika Servisné roboty LS
SjF, 1. Ing, Ext. Roboticka Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a
p.+cv. . . , LS
technika zariadeni
jF, 3. Bc., D., V§ S
p. SIF, 3 ¢., D., Vseobecne Zaklady konstrukcie robotickej techniky LS
strojarstvo
p.+cv. SIF, 3 B, Ext., Vseobecné Z4klady konstruovania robotickej techniky LS
strojarstvo
SjF, 1. Ing., Ext, Roboticka
p.+cVv. | technika Tedria stavby robotickych zariadeni I. ZS
SjF, 2. Ing., Ext, Roboticka
p.+cv. | technika Tedria stavby robotickych zariadeni lIl. ZS
iF, 1. Ing., D., Vy :
Cv. SIF, A Yrobne Roboticka technika ZS
stroje a zariadenia
iF, 1. Ing., D., Vy :
cv. SIF, ; ne T Yrobne Tebria stavby robotickych zariadeni . ZS
stroje a zariadenia
SjF, 2. Ing. D., Vyrobné . v . . . .
p. stroje a zariadenia Manipulaéna technika pre vyrobné stroje | ZS
p. SIF, 2 Ing. I.D" Vy.robne Dizajn strojov II. ZS
stroje a zariadenia
p. SIF, 2 Ing., .D" Yyrobne Dizajn manazment a marketing ZS
stroje a zariadenia
cv. SIF, 2'. Ing., D., Robotickd Tedria stavby robotickych zariadenti IlI. ZS
2009/10 technika
SjF, 2. Ing., D., Vyrobné . , .
. . . : Dipl k L
v stroje a zariadenia Iplomovy projekt S
jF, 2. Ing., Ext, R icka .. I . ,
p.+cv. SIF, . ng., Ext, Robotick Tedria stavby robotickych zariadeni Il. LS
technika
SjF, 2. Ing., Ext, Roboticka Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a
p.+Cv. . . , LS
technika zariadeni
SjF, 2. Bc., Ext, Riadenie a
diagnostika vyrobnej, Roboticka technika
p.+Cv. C . LS
robotickej a dopravnej
techniky
SjF, 2. Bc., D., Riadenie a
ored. dlagnf)stllfa vyrobnej, ' Roboticka technika LS
robotickej a dopravnej
techniky
jF, 2.Ing., D., Vy : - . . ,
Cv. SIF, ) Ing o VYrobne Tedria stavby robotickych zariadeni |l. LS
stroje a zariadenia
o SjF, 2. Ing., D., Vyrobné Stavba a konstrukcia medzioperacnej LS
stroje a zariadenia manipulacie
jF, Bc., D., Vy 5 j e
Cv. SiF, °C nyrobne stroje Priemyselny dizajn I. ZS
a zariadenia
jF, 2. Ing., D. ickd , .
p. SIF, 2. Ing., D., Robotickd Roboticka technika ZS

technika
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p.+cv. SIF, .2' Ing., Ext, Roboticka Tedria stavby robotickych zariadeni I. ZS
technika
SjF, 2. Ing., D., Vyrobné Robotickd a manipulacna technika pre
pred. . . . ) . . ZS
stroje a zariadenia vyrobné stroje
p.+cv. SIF, 2 Ing., .D" yy"’b”e Dizajn strojov II. ZS
stroje a zariadenia
p. SIF, 2 Ing., _D" ,Vymb”e Dizajn manaZment a marketing ZS
stroje a zariadenia
p.+cv. SIF, .Ing., Ext, Roboticka Tedria stavby robotickych zariadeni lll. ZS
technika
p. SIF, 2 ng., .D" Vy.robne Metodika dizajnu strojov a zariadeni ZS
stroje a zariadenia
Cv. SIF, 2 Ing.,.D., Yyrobne Diplomovy projekt LS
stroje a zariadenia
cv. SIF, 2'. Ing, Ext, Roboticka Tedria stavby robotickych zariadeni Il LS
technika
SjF, 2. Ing, Ext, Roboticka Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a
p.+cv. . . , LS
technika zariadeni
SjF, 2. Bc., Ext, Riadenie
a diagnostika vyrobnej, .
ACV.
2010/11 | P-FeV robotickej a dopravnej Robotika LS
techniky
p.+cv. SIF, 3 Bc., D., Vieobecné Priemyselny dizajn Il. LS
strojarstvo
SjF, 1. Ing., D., .
P~ | Mechatronika Robotika LS
cv. |SjF, 2.Ing, D., Mechatronika | Mechatronika robotov LS
SjF, 2.Bc., D., Riadenie a
p. d|agnf)stllfa vyrobnej, . Robotika LS
robotickej a dopravnej
techniky
cv. SiF, 1..Ing, P" Vyrobné stroje Tedria stavby robotickych zariadeni |I. LS
a zariadenia
SjF, 1.Ing, D., Vyrobné stroje | Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a LS
P- a zariadenia zariadeni
o SjF, 1.Ing, D., Vyrobné stroje | Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a LS
" |azariadenia zariadeni
v SjF, 2.Ing, D., Vyrobné stroje | Stavba a konstrukcia medzioperacnej LS
" | azariadenia manipulacie
o SjF, 2.Ing, D., Vyrobné stroje | Roboticka a manipula¢na technika pre 75
" | azariadenia vyrobné stroje
cv. SiF, %.Ing, l.)" Vyrobné stroje Tedria stavby robotickych zariadeni 1l ZS
a zariadenia
jF, 2. D., Vy 5 j , .
cv. SiF, . Ing, ! Vyrobné stroje Semestralny projekt II. ZS
a zariadenia
SjF, 1. Ing, D., Vyrobné S S . .
. Z
p stroje a zariadenia Techniky riadenia vyrobnych strojov S
SjF, 2. Ing, D., Vyrobné Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a 75
P- stroje a zariadenia zariadeni
v SjF, 2. Ing, D., Vyrobné Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a 75
" |stroje a zariadenia zariadeni
jF, 2. D., Vy s
2011/12 p. SiF, 2. Ing, ., Vyrobné Dizajn strojov II. ZS

stroje a zariadenia
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SjF, 2. Ing, D., Vyrobné

V. . . . Dizajn strojov . ZS
stroje a zariadenia
cv. SIF, 1 Ing, I.)" Vy-robne Dizajn strojov |. LS
stroje a zariadenia
SjF, 1. Ing, D., Vyrobné Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a LS
P- stroje a zariadenia zariadeni
o SjF, 1. Ing, D., Vyrobné Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a LS
" | stroje a zariadenia zariadeni
SjF, 2. Bc, D., Riadenie a
diagnostika vyrobnej, .
. R k L
P robotickej a dopravnej obotika S
techniky
p. SIF, 2 Ing, I.D" Vy-robne Prezentaénd fotografia LS
stroje a zariadenia
cv. |SjF, 2.1Ing, D., Mechatronika | Mechatronika robotov LS
SjF, 1. Ing, Ext., Roboticka Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a
p.+cv. . . , LS
technika zariadeni
2/p. SiF, 2..Ing, I.D" Vyrobné stroje Dizajn strojov Il. YA
a zariadenia
2/cv. SiF, 2..Ing, I.D" Vyrobné stroje Dizajn strojov II. ZS
a zariadenia
2/cv. .SJET 2..Bc, D., Priemyselné Vyrobna technika ZS
inZinierstvo
1/p. SIF, 2 Ing, I.D" Vy.robne Periférne zariadenia vyrobnych strojov ZS
stroje a zariadenia
2012/13 | 2/cv. SIF, 2 Ing, I.D" Vy.robne Periférne zariadenia vyrobnych strojov ZS
stroje a zariadenia
2/p. |SjF, 3. Bc, D., Vyrobné stroje | Priemyselny dizajn I. ZS
2/cv. | SjF, 3. Bc, D., Vyrobné stroje | Priemyselny dizajn I. ZS
SjF, 2. Ing, D., Roboticka . , .
8/cv. technika Diplomovy projekt LS
2/cv. | SjF, 3. Bc, D., Vyrobné stroje | Priemyselny dizajn 1. LS
2/p. |SjF, 3. Bc, D., Vyrobné stroje | Priemyselny dizajn Il. LS
SjF, 1. Ing, D., Roboticka L .
1/p. technika Dizajn strojov |. LS
2/p. SIF, 1..Ing, D., Robotickd Modelovanie technickych struktur I. ZS
technika
2/p. | SjF, 3. Bc, D., Vyrobné stroje | Priemyselny dizajn . ZS
2/cv. | SjF, 3. Bc, D., Vyrobné stroje | Priemyselny dizajn . ZS
SjF, 1. Ing, D., Roboticka . . , . ,
2/p. technika Tedria stavby robotizovanych zariadenil. | ZS
jF, 1. Ex. icka L. . . . ,
2013/14 | 18/p. SIF, .Ing, x., Roboticka Tedria stavby robotizovanych zariadenil. | ZS
technika
jF, 1. Ex. icka Ll .
15/p. SIF, .Ing, x., Roboticka Modelovanie technickych Struktur I. ZS
technika
2/p. |SjF, 3. Bc, D., Vyrobné stroje | Priemyselny dizajn Il. LS
2/p. |SjF, 2. Ing, D., Mechatronika | Mechatronika robotov LS
1/p. | SjF, 1. Ing, D., Roboticka Dizajn strojov I. LS
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technika

SjF, 2. Ing, Ex., Roboticka

15/p. technika Dizajn strojov |. LS
2/p. | BERG, 2.Bc., D., PLG Vyrobna technika — stroje a zariadenia A
SjF, 2.Ing, D., Vyrobné stroje S L, . .
2/p. 2 7ariadenia Techniky riadenia vyrobnych strojov ZS
2014/15 | 1/cv. SiF, 2_.Ing, P" Vyrobné stroje Techniky riadenia vyrobnych strojov ZS
a zariadenia
4/cv. | BERG, 2.Bc., D,, PLG Vyrobna technika — stroje a zariadenia ZS
SjF, 2. Ing, D., Vyrobné Metodika navrhovania a technologickost
2/p. ) . ) Y oo . ) ZS
stroje a zariadenia konstrukcii vyrobnych strojov
2/ SjF, 1. Ing, D., Vyrobné Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a LS
P- stroje a zariadenia zariadeni
2/p. | SjF, 1.Ing, D., SI NC stroje a systémy LS
SjF, 1. Ing, D., Roboticka . .
1/p. technika Dizajn strojov |. LS
SjF, 1. Ing, D., Vyrobné . .
1/p. stroje a zariadenia Dizajn strojov |. LS
1/p. SIF, 1 Ing, I.D" Vy.robne Modelovanie technickych $truktar II. LS
stroje a zariadenia
3/p. SIF, 1..Ing, I.)" Vyrobné stroje CA metddy navrhovania konstrukcii 1. ZS
a zariadenia
SjF, 1.Ing, D., Vyrobné stroje | Metodika navrhovania konstrukcii
2/p. o , , : zs
a zariadenia vyrobnych strojov
2015/16 | 2/p. |7 LI, D., Vyrobné stroje | o ot rojov . zs
a zariadenia
SjF, 1. Ing, D., Vyrobné . .
1/p. stroje a zariadenia Dizajn strojov Il LS
3/ SjF, 2. Ing, D., Vyrobné Modularne konstrukcie vyrobnych strojov LS
P- stroje a zariadenia a zariadeni
4/cv. SIF, 1 Ing, I.D" Vy.robne CA metddy navrhovania konstrukcii Il. LS
stroje a zariadenia
SjF, 1.Ing, D., Vyrobné stroje | Metodika navrhovania konstrukcii
2/p. . ) , , . ZS
a zariadenia vyrobnych strojov
2/p. SiF, 1..Ing, P" Vyrobné stroje Dizajn strojov . ZS
a zariadenia
2016/17 | 1/p. SiF, 1..Ing, P" Vyrobné stroje CA metddy navrhovania konstrukcii I. ZS
a zariadenia
4/cv. SiF, 1 Ing, I.)" Vy'robne CA metddy navrhovania konstrukcii I. ZS
stroje a zariadenia
SjF, 2. Ing, D., Vyrobné Modularne konstrukcie vyrobnych strojov
3/cv. . . ) . , LS
stroje a zariadenia a zariadeni
4/ SjF, 2. Ing, D., Vyrobné Modularne konstrukcie vyrobnych strojov LS
- stroje a zariadenia a zariadeni
jF, 1. D., Vy 5 j
2/p. SiF, . Ing, ! Vyrobné stroje Dizajn strojov I. ZS
a zariadenia
SjF, 1.Ing, D., Vyrobné stroje | Metodika navrhovania konstrukcii
2/cv. . ) , , . ZS
a zariadenia vyrobnych strojov
jF, 1. D., Vy : j , . Y i
2017/18 | 1/p. SIF, . Ing, ! Vyrobné stroje CA metddy navrhovania konstrukcii I. ZS
a zariadenia
4/p. |SjF, 1. Ing, D., Vyrobné CA metddy navrhovania konstrukcii I. ZS
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stroje a zariadenia
SjF, 1. Ing, D., Vyrobné - .
1/p. siroje 3 fariadezia Dizajn strojov Il LS
4/p. SjF, 2. Ing, D., Vyrobné Modularne konstrukcie vyrobnych strojov LS
stroje a zariadenia a zariadeni
3/cv. SjF, 2. Ing, D., Vyrobné Modularne konstrukcie vyrobnych strojov LS
stroje a zariadenia a zariadeni
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2. Vypracovanie podkladov pre komplexnu akreditaciu Studijného programu

Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

Nazov Studijného programu: Vyrobné stroje a zariadenia

Oblast vyskumu: 14

Stupen vysokoskolského Studia: druhy (Ing)

Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Komplexna akreditacia Studijného programu: 2014

Platnost komplexnej akreditacie Studijného programu: od 2015

Autorsky podiel: 50%.

Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 VVyrobna technika

Oblast vyskumu: 14

Stupen vysokoskolského Studia: treti (PhD.)

Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Komplexna akreditacia Studijného programu: 2014

Platnost komplexnej akreditacie Studijného programu: od 2015

Autorsky podiel: 50%

Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

Oblast vyskumu: 14

Stupen: HabilitaCné konania a Konania na vymenuvanie profesorov
Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Komplexna akreditacia Studijného programu: 2014

Platnost komplexnej akreditacie Studijného programu: od 2015

Autorsky podiel: 50%

3. Vypracovanie koncepcie a zavedenie nového predmetu

Nazov predmetu: ,Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a zariadeni*
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

Nazov Studijného programu: Roboticka technika

Oblast vyskumu: 14

Stupen vysokoskolského Studia: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Zavedenie: k. r. 2006/07

Autorsky podiel: 100 %

Nazov predmetu: ,Metodika navrhovovania a technologickost konstrukcii vyrobnych strojov®
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

Nazov Studijného programu: Vyrobné stroje a zariadenia

Oblast vyskumu: 14

Stuperi vysokoskolského Studia: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach

Zavedenie: Sk. r. 2008/09

Autorsky podiel: 100 %

Nazov predmetu: ,Modularne konstrukcie vyrobnych strojov*
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

Nazov Studijného programu: Vyrobné stroje a zariadenia
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Oblast vyskumu: 14

Stupen vysokoskolského studia: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Zavedenie: k. r. 2008/09

Autorsky podiel: 100 %

Nazov predmetu: ,Metodika dizajnu strojov*

Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

Nazov Studijného programu: Vyrobné stroje a zariadenia

Oblast vyskumu: 14

Stupen vysokoskolského Studia: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Zavedenie: k. r. 2008/09

Autorsky podiel: 50 %

4. Garant Studijnych odborov

Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

Nazov Studijného programu: Vyrobné stroje a zariadenia

Oblast vyskumu: 14

Stupen vysokoskolského Studia: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Platnost komplexnej akreditacie Studijného programu: od 2015

Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

Nazov studijného programu: Vyrobné stroje a zariadenia

Oblast’ vyskumu: 14

Stupen vysokoskolského Studia: treti (PhD.)

Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Platnost komplexnej akreditacie studijného programu: od 2015

Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

Nazov Studijného programu: Vyrobné stroje a zariadenia

Oblast’ vyskumu: 14

Stupen: Habilitacné konania a Konania na vymenuvanie profesorov
Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Platnost komplexnej akreditacie studijného programu: od 2015

5. Garant predmetov

Nazov predmetu podia SP: Dizajn strojov I.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika
Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach
Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podra SP: Dizajn strojov II.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika
Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach
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Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Priemyselny dizajn I.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika
Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Priemyselny dizajn II.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika
Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Modelovanie technickych $truktar
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Modelovanie technickych $truktur |.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Modelovanie technickych Struktar 1.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Modelovanie technickych Struktar Il
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Metodika navrhovania konstrukcii vyrobnych strojov.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a zariadeni.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobn4 technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Dizajn manazment a marketing.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach
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Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podia SP: Moduly pre stavbu automatizovanych zariadeni.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupeni: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

N&zov predmetu podla SP: Dizajn vyrobnych systémov.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

N&zov predmetu podla SP: Metodika dizajnu strojov a zariadeni.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podia SP: Moduly pre stavbu automatizovanych zariadeni.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupeni: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

N&zov predmetu podfa SP: Dejiny dizajnu techniky.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Potravinarske stroje .
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika
Stupen: druhy (Ing.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podla SP: Modelovanie a simulacia systémov.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupeni: treti (PhD.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15

Nazov predmetu podia SP: Tedria stavby modularnych strojov.
Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika

Stupeni: treti (PhD.)

Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

Doba ucinnosti garantovania: od 2014/15
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6. Vedenie diplomantov

Pracovisko: SjF TU v Kosiciach, Sk. r.: 2005/06 az 2018/19, Poc&et: 49
Menny zoznam diplomantov:

Cislo| Autor Nazov Studijny odbor/program Typ prace [Rok
» Konstrukény ndvrh vibraéného Diplomova
49. |Michal Sasala y Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia P ) 2019
mlyna praca
Slavomir . Y L i i . i i . . . Diplomova
48. , Konstrukény navrh manipuldtora | Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2018
Labuzik praca
Rébert Stadia 3D tlaée vo vyrobnej » N Diplomova
47. . . Strojarstvo/Strojné inZinierstvo i 2018
Podesva technike praca
Leonard Navrh chladiaceho okruhu pre , , . , ) . . . Diplomova
46. , i . Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2018
Sopko vyrobny stroj praca
Konstrukény ndvrh terca pre Diplomova
45. | Lukas Laclav y i P Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia P ) 2018
vzduchové strelné zbrane praca
Dominik Navrh konstrukcie prevodového i i . i i . . . Diplomova
44, . ) . . Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2017
Smik ustrojenstva pre e-bike. praca
Peter Studia uplatnitelnosti moduldrnych| , . , ) . . . Diplomova
43, . i i . . Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2017
Novotny systémov vo vyrobnej technike praca
. Navrh vstupného zasobnika pre i i . i i . . . Diplomova
42. | Ivan Lichvar L Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia i 2017
dlhé rary praca
Veronika IDEA - Inteligentna detska i i . i i . . . Diplomova
41. L . Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia i 2017
Elidsova autosedacka praca
. . MozZnosti zvySovania kapacity ) . . . . . . . Diplomova
40. |Martin Darno , o Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia i 2017
vyrobnej linky praca
Hodnotenie ergonomickych . S . , . ,
Alexandra X . Priemyselné inZinierstvo/Priemyselné Diplomova
39. o .| aspektov vybraného pracoviska v el i 2016
Vercimakova . inZinierstvo praca
podniku
Softvérova simulacia vybraného
38 Veronika pracoviska a hodnotenie Priemyselné inZinierstvo/Priemyselné Diplomova 2016
"| Téthova ergonomickych a vykonovych inZinierstvo praca
parametrov
) , Inovacia vyrobnej linky pre , , . , ) . . . Diplomova
37.| Jan Sotak L, . Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia , 2016
potravindrsku techniku praca
Navrh multifunkéného . i
e , . . I A .. |Diplomova
36. | Pavel Ryzner | obrabacieho centra z modulovych | Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia . 2016
raca
komponentov P
5¢ Pol3 Stadia realizovatelnosti Y ; i Y : i i i
35. | Lukas Polak Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia Diplomov4 2016

univerzadlneho montazneho
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pripravku automobilovych praca
prevodoviek
Navrh kontrolného a opravného Diplomova
34. | Patrik Vinter o . P Vyrobna technika/Roboticka technika P ) 2015
aplikatora tesniaceho tmelu praca
Lucia Uprava davkovaca plnky v Diplomovéa
33. L, P ] . ) P y. . Vyrobna technika/Roboticka technika P ) 2015
Gibalova [automatizovanej pekdarenskej linke praca
Navrh riadenia triediaceho Diplomova
32. | Maros Halza o, i Vyrobna technika/Roboticka technika P ) 2014
dopravnikového systému praca
Aplikdcia metdd analyzy a merania . e . , . ,
Zdenka ) ] Priemyselné inZinierstvo/Priemyselné Diplomova
31. ) prace vo vybranom vyrobnom e ) 2014
Lackova . inZinierstvo praca
podniku
Martina Inovacia sustruznickych strojov s ) . . . ) . . . Diplomova
30. , L Y . . Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2013
Dobranska ciefom zvysenia bezpecnosti praca
Daniela MoZnosti inovacie na bruskach s ) . . . ) . . . Diplomova
29. , o Y . . Vyrobnad technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2013
Dudova cielom zvysenia bezpecnosti praca
.. Navrh bajonetového pripojenia ) . . . ) . . . Diplomova
28. |Adam Basista ) ., Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2013
pohybovych rotacnych modulov praca
Viktor Navrh typového radu rotac¢nych , , . , ) . . . Diplomova
27. , Vyrobnad technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2013
Frandofer pohybovych modulov praca
- g . . . o o .. | Diplomova
26. | Tomas Tilo Inovdcia dizajnu rucnej brasky Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2013
praca
., Konstrukcia pohybového , , . , ) . . . Diplomova
25. | Peter Olejar . Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia , 2012
rotaéného modulu praca
.. Navrh polohovatelného stola , , . , , . . . Diplomova
24. | Peter Sepesi o Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia i 2012
pneumatického lisu praca
. , Dizajn pohybového rota¢ného , , . , , . . . Diplomova
23. |Michal Tokar Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia i 2012
modulu praca
Ondrej Univerzalny pripravok pre montaz , , . , , . . . Diplomova
22. N o . Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia i 2012
Simcak automobilovych prevodoviek praca
: . - . . . . o . . | Diplomova
21. |Radovan Hric Navrh 3D skenovacej stanice Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia , 2012
praca
. . Dizajn CNC stroja pre 3D i i . L . Diplomova
20. |Julius Hajduk L. i Vyrobna technika/Roboticka technika i 2011
vyrezavanie polystyrénu praca
Patricia Interiérovy ndvrh multifunkénej , , . , ) . . . Diplomova
19. o, . . . Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia , 2010
Holvova ucebne pre vyucbu dizajnu praca
e Navrh a realizicia PC boxu pre , ) . , , . . .| Diplomova
18. | Jan Sestak j Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia i 2010
letecky transport praca
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Navrh robotického simulatora s

, o o |Diplomova
17. | Peter Paluch paralelnou kinematickou Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia ) 2010
raca
Strukturou P
, Navrh modularneho systému . i
Slavomir L ) , . , . . . . Diplomova
16. Bagist automatickej vymeny efektorov | Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia , 2010
asista raca
pre mobilné SR P
. Inovacia CNC stroja pre rezanie ) , . , . . . . Diplomova
15. |Peter Hruska , Vyrobna technika/Vyrobné stroje a zariadenia , 2010
polystyrénu praca
Navrh translacnej pohybovej Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi Bipl i
iplomova
14. | Peter Valu$ | jednotky robota na baze pohonu a manipulatormi/Konstrukcia robotickych P , 2009
raca
umelym svalom zariadeni P
. i . . . Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . i
Rastislav Navrh plniaceho zariadenia L . . ] L, Diplomova
13. ) ) , a manipulatormi/Konstrukcia robotickych ) 2009
Rabsky tabakovych vyrobkov . i praca
zariadeni
. Navrh paralelného mechanizmu Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . ,
Miroslav L L o ] . . L, Diplomova
12. L. pre aplikaciu v automatizacii a manipulatormi/Konstrukcia robotickych ) 2009
Majercak L. . , praca
zvdrania zariadeni
, , ., i Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . ,
. _ |Analyza a navrh rieSeni problémov o, . . . ] Diplomova
11. |Martin Valko . a manipulatormi/projektova-nie a prevadzka ) 2009
projektu ROBOCAR . , ] praca
automatizovanych systémov
. . , o Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . ,
. .. |Konstrukcia ucelového hadicového L . . . L, Diplomova
10. |Martin Lukac i a manipulatormi/Konstrukcia robotickych i 2009
dopravnika . B praca
zariadeni
Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . i
o R o - oy . . Diplomova
9. [Tomas Bagin| Jednoucelovy zavitovaci stroj a manipulatormi/Konstrukcia robotickych ) 2009
raca
zariadeni P
, Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . ,
Jozefina i L, . L . . . L, Diplomova
8. o i Valcovy vysekavaci stroj a manipulatormi/Konstrukcia robotickych i 2009
Mihalovova . i praca
zariadeni
, . i Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . ,
Alexander Navrh neStandardného modulu L . . . L Diplomova
7. ) L, , a manipulatormi/Konstrukcia robotickych , 2008
Téth robotického systému . B praca
zariadeni
. ) L, Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . i
Martin Ndvrh robotického ramena pre o . . . L Diplomova
6. i . L . a manipulatormi/Konstrukcia robotickych i 2008
Sedlak obsluhu imobilnych pacientov . B praca
zariadeni
L, Konstrukény navrh odkladacieho Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . i
Mariadn . . L . o . . . L Diplomova
5. , | zariadenia mechanického vozika a manipulatormi/Konstrukcia robotickych , 2008
Brehovsky . o . . B praca
pre imobilného vodica zariadeni
i L, Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . i
. L Navrh modulu robotického L . . . o Diplomova
4. |Michal Bistak . i a manipulatormi/Konstrukcia robotickych . 2008
podvozkového systému praca

zariadeni
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. B . Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . 3
Peter Studia metdd navrhovania L . . . L Diplomova
3. .. ) a manipulatormi/Konstrukcia robotickych ) 2007
Semancik modularnych robotov . B praca
zariadeni
Konstrukcia robotickej jednotky . . . ., . i
. , o L o Stroje a zariadenia pre strojarsku Diplomova
2. | Lukas Repak | pre mobilny roboticky vozikovy i i ) . i 2007
) vyrobu/Vyrobna technika praca
systém
Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi . B
Peter - i . . . L . . . L Diplomova
1. . Ucelové montazne zariadenie a manipulatormi/Konstrukcia robotickych i 2007
Rabatin . , praca
zariadeni
Pracovisko: SjF TU v KoSiciach, Sk. r.: 2005/06 az 2016/17, Poget: 7
Menny zoznam bakalarov:
Cislo| Autor Nazov Studijny odbor/program Typ prace| Rok
., |Navrh konstrukcie pohonu pre . . Bakalarska
7. |Boris Kimak| = . . . Strojarstvo/Strojné inZinierstvo i 2017
plniace zariadenie praca
. . . . i Udrzba strojov a zariadeni/Riadenie a i
Ladislav Navrh bezpecnostnych opatreni pre . . i ) L _|Bakalarska
6. | o diagnostika vyrobnej, robotickej a dopravnej ) 2014
Kiral hydraulicky lis . praca
techniky
5 Lucia Aplikacia konceptu Stihleho podniku v[Priemyselné inZinierstvo/Priemyselné Bakalarska 2014
" |Tomkové [spoloénosti RV-Trade s.r.o. inZinierstvo praca
Porovnanie demontaznych . e . . .
. . L, . . Priemyselné inZinierstvo/Priemyselné Bakalarska
4. |David Vano [charakteristik vybranej skupiny el i 2014
o, , inZinierstvo praca
mobilnych telefénov
i . . . Udriba strojov a zariadeni/Riadenie a i
, .|Moderna metodika konStruovaniav | . . i ) o _|Bakalarska
3. [Jan Chlebus ) diagnostika vyrobnej, robotickej a dopravnej ) 2009
CAXx systémoch . praca
techniky
. . . L Udrzba strojov a zariadeni/Riadenie a ,
Matus Konstrukcné rieSenie servisného . . i . o . |Bakalarska
2. . . L diagnostika vyrobnej, robotickej a dopravnej i 2008
Barlas robota pre ucelovu aplikaciu . praca
techniky
N i Udriba strojov a zariadeni/Riadenie a i
Alexander |Moduly montaznych pracovisk k . . i ) o _|Bakalarska
1. |, ) diagnostika vyrobnej, robotickej a dopravnej . 2006
Toth dopravniku . praca
techniky

7. Garant odboru doktorandského Studia

Cislo a nazov SO: 2329 Vyrobna technika
Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika
Nazov studijného programu: Vyrobné stroje a zariadenia
Oblast vyskumu: 14
Stupen vysoko$kolského Studia: treti (PhD.)

Pracovisko realizacie: Strojnicka fakulta Technickej univerzity v KoSiciach
Platnost komplexnej akreditacie studijného programu: od 2015
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8. Vychova vedeckych aspirantov alebo doktorandov

Priezvisko a meno: Ing. Martin Pituk, PhD. — vysSkoleny, externa forma

Téma dizertanej prace: ,Riadenie modularnej sériovej kinematickej Struktury s neobmedzenou
rotaciou”, (Uspesne obhajené 11.7.2017)

Téma pisomnej prace k dizertacnej skuske: ,Analyza moznosti riadenia modularnych
pohybovych Struktur®, (UspesSne obhajené 31.3.2016)

Skoliace pracovisko: SjF TUKE

Cislo a ndzov vedného odboru: 5.2.50 Vyrobna technika

Doba Studia: 1.9.2010 — 31.8.2017 (ukoncené).

Priezvisko a meno: Ing. Miroslav Stofa — po dizetaénej skuske, interna forma

Téma dizertaCnej prace: ,Experimentalny vyvoj rotaénych modulov pre stavbu sériovych
kinematickych Struktur vo vyrobnej technike®.

Téma pisomnej prace k dizertacnej skuske: ,Vyvoj mechanického interfejsu sériovej kinematickej
Struktury®, (UspeSne obhajené 17.10.2017)

Skoliace pracovisko: SjF TUKE

Cislo a nazov vedného odboru: 5.2.50 Vyrobna technika

Doba Studia: 1.9.2015 — 31.8.2019 (planované).

Priezvisko a meno: Ing. Michal Povazan, — prijaty, externa forma

Téma dizertanej prace: ,Implementacia pokrocilych metdd riadenia do flexibilnych modularnych
vyrobnych Struktur®.

Téma pisomnej prace k dizertaCnej skuske: ,Analyza metod riadenia do flexibilnych modularnych
vyrobnych Struktur®.

Skoliace pracovisko: SjF TUKE

Cislo a nazov vedného odboru: 5.2.50 Vyrobna technika

Doba studia: 1.9.2017 — 31.8.2022 (planované).

9. Predseda komisie Statnych skusok

Fakulta Specialnej techniky, TrencCianska univerzita Alexandra DubcCeka v Trencine,
Studijny odbor: udrzba strojov a zariadeni,

Studijny program: udrzba Specialnej mobilnej techniky,

stupen Studia: inzinier — Ing.

forma Studia: denna

ucinnost: sk.r. 2015/16,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Fakulta vyrobnych technoldgii, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny odbor: vyrobné technoldgie,

Studijny program: Pocitacova podpora vyrobnych technologii,
stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: denna

ucéinnost: sk.r. 2015/16,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Fakulta vyrobnych technoldgii, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny odbor: vyrobné technologie,

Studijny program: Pocitacova podpora vyrobnych technoldgii,
stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: externa

ucinnost’: sk.r. 2015/16,
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titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Fakulta vyrobnych technolégii, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny odbor: vyrobné technologie,

Studijny program: PocitaCova podpora vyrobnych technolégii,
stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: denna

ucinnost: 8k.r. 2016/17,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Fakulta vyrobnych technolégii, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny odbor: vyrobné technologie,

Studijny program: PocitaCova podpora vyrobnych technoldgii,
stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: externa

ucinnost: 8k.r. 2016/17,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

10. Clen komisie $tétnych skusok

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: Priemyselné inZinierstvo,

stupen Studia: bakalar — Bc.

forma studia: denna

ucinnost” Sk.r. 2012/13,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: Roboticka technika,

stupen Studia: inzinier — Ing.

forma Studia: denna

ucinnost’: Sk.r. 2013/14,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,

Studijny program: Riadenie a diagnostika vyrobnej, robotickej a dopravnej techniky,
stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: denna

ucinnost: sk.r. 2013/14,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Fakulta Specialnej techniky, TrenCianska univerzita Alexandra Dubc¢eka v Trencine,
Studijny odbor: udrzba strojov a zariadeni,

Studijny program: udrzba Specialnej mobilnej techniky,

stupen Studia: inzinier — Ing.

forma Studia: denna

ucinnost: Sk.r. 2014/15,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: Strojné inzinierstvo,

stupen Studia: inZinier — Ing.

forma Studia: denna

ucinnost’: sk.r. 2014/15,
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titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: Strojné inzinierstvo,

stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: denna

ucinnost: sk.r. 2014/15,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: Environmentalne inZinierstvo,
stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: denna

ucinnost: 8k.r. 2014/15,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: VSeobecné strojarstvo,

stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: denna

ucinnost: sk.r. 2014/15,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,

Studijny program: Riadenie a diagnostika vyrobnej, robotickej a dopravnej techniky,
stupen Studia: bakalar — Bc.

forma studia: denna

ucinnost’: Sk.r. 2014/15,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: Technika ochrany zivotného prostredia,
stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: denna

ucinnost: Sk.r. 2014/15,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny odbor: vyrobna technika,

Studijny program: Vyrobné stroje a zariadenia,
stupeni Studia: inzinier — Ing.

forma Studia: denna

ucéinnost: sk.r. 2015/16,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,

Studijny program: Manazment technickych a environmentalnych rizik v strojarstve,
stupen Studia: inZinier — Ing.

forma Studia: denna

ucinnost’: sk.r. 2015/16,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: Manazment technickych a environmentalnych rizik v strojarstve,
stupen Studia: inZinier — Ing.
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forma Studia: denna
ucinnost: sk.r. 2016/17,
titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: Vyrobné stroje a zariadenia,
stupen Studia: inZinier — Ing.

forma Studia: denna

ucinnost: sk.r. 2016/17,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,

Studijny program: Manazment technickych a environmentalnych rizik v strojarstve,
stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: denna

ucinnost: 8k.r. 2016/17,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach,
Studijny program: Strojné inzinierstvo,

stupen Studia: bakalar — Bc.

forma Studia: denna

ucinnost: sk.r. 2016/17,

titul nadobudnutia: menovaci dekrét.

11. Clenstvo v SOK, FOK a UOK doktorandského $tudia
Cislo a nazov vedného odboru: 5.2.50 vyrobna technika,
Funk&né zaradenie: ¢len FOK, Strojnicka fakulta, TU v KoSiciach
Aktualnost’ a ucinnost funkcie: od 25.2.2016, Menovaci dekrét

12. Vedenie diplomovych préc v ramci SVOC

Cislo Autor Nazov Typ prace Rok uroven
Jozefina , L ) . L, )
1. L . |Valcovy vysekavaci stroj Diplomova praca |2009|fakultna
Mihalovova
) ... |INAvrh modulu robotického podvozkového ) L i
2. |Michal Bistak Diplomova praca |2008|fakultna

systému

. ) Konstrukcia robotickej jednotky pre mobilny | o .
3. |Lukas Repak o o i Diplomova praca |2007|fakultna
roboticky vozikovy systém

) . |Konstrukcia modulov rota¢nych pohybovych | . L .
4. |Martin Hudak | . o Diplomova praca |2006|fakultna
osi pre nestandardné aplikacie

. .. |Univerzalny pripravok pre montaz . L . )
5. |Ondrej Simcak L . Diplomova praca |2012[fakultna, Il.miesto
automobilovych prevodoviek

fakultnd, Il.miesto,

6. |[Tomas Tilo Inovacia dizajnu rucnej brusky Diplomova praca |2013 Schneider electric,

s.r.o., lll. miesto
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13. Absolvovanie Studia zakladov vysokoskolskej pedagogiky

Absolvovanie kurzu vysokoSkolskej pedagogiky podla Standardného kurikula pre
inZiniersku pedagogiku IGIP (Internationale Gesellschaft fur Ingenieurpadagogik, The
International Society for Engineering Education). Osvedcenie o absolvovani kurzu v roku 2012.
Technicka univerzita v KoSiciach, Katedra inZinierskej pedagogiky, KoSice.

14. Zriad’ovanie vyucovacich a odbornych laboratorii

— ,Laboratérium CAD/CAM®, miestnost’ 08, Nemcovej 32, Pracovisko: SjF TU v KoSiciach, ,
Katedra vyrobnej techniky a robotiky, budovanie a vedenie od 2003. Identifikacia registracie:
Podiel: 50%

— ,Laboratérium inteligentnych vyrobnych systémov*, miestnost 02, Nemcovej 32,
Pracovisko: SjF TU v KoSiciach, , Katedra vyrobnej techniky a robotiky, budovanie od 2004.
Identifikacia registracie: Podiel: 30%

— ,Laboratérium robotickej techniky“ hala PK14, Park Komenského 14, Pracovisko: SjF TU
v KoSiciach, Katedra vyrobnej techniky a robotiky, budovanie od 2005. Identifikacia
registracie: Podiel: 15%

— ,Laboratérium prvkov a modulov vyrobnej techniky“ v miestnosti B15, Nemcovej 1,
Pracovisko: SjF TU v KosSiciach, Katedra vyrobnej techniky, budovanie a vedenie od 2012.
|dentifikacia registracie: Podiel: 80%

- ,Spojené laboratérium NC systémov a ateliéru dizajnu“ v miestnosti B12, Nemcovej 1,
Pracovisko: SjF TU v KoSiciach, Katedra vyrobnej techniky, budovanie a vedenie od 2013.
Identifikacia registracie: Podiel: 90%

15. Tvorba internych uc¢ebnych textov a pomdécok

— Laboratérny stend: Inteligentny montazny systém k predmetom: Tekutinové
mechanizmy, Roboticka technika, Vyrobna technika, Moduly pre stavbu vyrobnych
strojov a zariadeni, Tedria stavby robotickych zariadeni, Automatizacia a riadenie.

— Laboratérny stend: CNC vyrezavaci stroj k predmetom: Dizajn strojov, Priemyselny
dizajn, Modelovanie technickych Struktur.

— Laboratérny stend: CNC systém modularnej stavebnice The Cool Tool k predmetom:
Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a zariadeni, Vyrobna technika.

— Laboratérny stend: Univerzalne uchopovacie zariadenie na manipulaciu s
automobilovymi prevodovkami, Vyrobna technika, Manipulacna technika pre vyrobné
stroje.

— Skripta: Robotika - Technické prostriedky pre automatizované pracoviska :
medzioperacna manipulacia k predmetom: Roboticka technika, Vyrobna technika,
Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a zariadeni, Tedria stavby robotickych zariadeni,
Automatizacia a riadenie.

— Skripta: Dizajn strojov I, k predmetom: Dizajn strojov I, Il., Modelovanie technickych
Struktur 1, II, Ill, Prezentacna fotografia, Dizajn, manazment a marketing, Priemyselny
dizajn, Metodika dizajnu strojov.

— Navody na cvi€¢enia: Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a zariadeni, k predmetu:
Moduly pre stavbu vyrobnych strojov a zariadeni.

16. Dalsie éinnosti
— Tvorba prezentanych materialov Strojnickej fakulty — pre stredné Skoly (2010 - 2017).
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Prezentacia fakulty na strednych Skolach — propagacia studia na fakulte (2010 - 2017).
Clen timu TUKE Robotics, konstrukcia mechaniky a montaz (2001 - 2015).

Sprava stranky www.robosoccer.sk (2004 - 2015).

Pravidelné prezentacie timu TUKE Robotics - robotickych futbalistov na narodnych aj
medzinarodnych férach, Agrokomplex v Nitre a pod. (2005 - 2015).

Spoluorganizator 10. Majstrovstiev Eurdpy v robofutbale v KoSiciach (2007).

Aktivna ucast na akcii ,Dni otvorenych dveri TUKE®.

Vypracovanie podkladov pre Komplexnu akreditaciu (2014).

Hlavny organizator regionalneho, ale aj stredoeurépskeho turnaja v stavbe robotov

z lega pre mladez FLL — First Lego League v spolupraci s IT Valley Kosice (2008 -
2016).

Pravidelné organizovanie exkurzii Studentov do strojarskych podnikov po celom
Slovensku (2012 - 2018).

Clen komisie XV. Medzinarodnej vedeckej konferencie doktorandov strojnickych fakult
technickych univerzit a vysokych §kél, ,Novus Scientia 2018



http://www.robosoccer.sk/

