prof.Ing.Mikula$ Hajduk,PhD., Katedra robotiky, Strojnicka fakulta TU v Kosiciach

Oponentsky posudok

k inaugurac¢nému konaniu doc.Ing.Mareka Sukopa,PhD.

Doc.Ing.Marek Sukop,PhD. pracovnik Katedry robotiky SjF TUKE sa vo svojej vedecko-
vyskumnej &innosti vyprofiloval na odbornika pre cyber-physical pristup k napifianiu konceptu
Industry 4. Uz ako $tudent odboru Vyrobné systémy s priemyselnymi robotmi a manipulatormi

sa prejavil so znaénym vedomostnym potencidlom z oblasti elektroniky a v tvorbe riadiaceho

softvéru.

Bolo logické, Ze jeho ziskanim na doktorandské Studium a pésobenie na katedre doplni
riesitel'ské témy pre komplexné rieSenie vyskumno-vyvojovych uloh a projektov pre prax. Svoj
pristup pri navrhovani riadiacich uloh postavil na baze metdéd multiagentnych systémov. Tento
pristup polozil zaklad pri uz znamych uspechov Strojnickej fakulty TUKE v eurépskych ale aj
svetovych sut'aziacich v robotickom futbale. Neskor svoju odborni ¢innost’ sustred’uje na
aplikacii resp. spriahnutia kamerového systému s priemyselnym robotom. V tejto oblasti riesil
a rieSi naro¢né ulohy pre vizualnu kontrolu bezchybovosti obt’aznych povrchov ako si lesklé
povrchy, lakované povrchy a pod. V tejto oblasti v sti¢asnosti dosahuje vynikajucich vysledkov
najmé s firmou TRIFID-Vision in Automation, ktora je orientovanid najmid na kontrolu
lakovanych dielcov pre automobilovy priemysel. Jeho originalne rieSenia taktiez boli vyuzité

v projekte . Inteligentna roboticka manipulacia“ pre firmu Automotive.

Jeho pozoruhodné vysledky pre prax moZno dokumentovat’ napr. navrhom a realizaciou
softvéru pre roboticky tester piezoelektrickych snimacov so $tatistickym vyhodnocovanim
atriedenim pre Tesla Stropkov. Tieto zariadenia pracuji spol'ahlivo aj v sicasnosti na

Spickovej Grovni, ¢o potvrdzuju aj spokojné automobily ako st BMW, Mercedes, Ford.

Jeho pristup k praktickym uloham nestandardného rieSenia ocenili aj v SEZ Krompachoch, pre
ktoré katedra realizovala tester niekolko niekolko radovych spinacov. Tieto zariadenia
prakticky bez vécsich prestojov pracuju aj dnes. Zaujimavym bol aj jeho pristup k navrhu
a realizacii prototypu naro¢nej bezdotykovej kontroly parametrov pétkového lana pneumatik

pre VIPO Partizénske.



Znalosti z riadenia skupiny mobilnych robotov vyuzil nielen pri robotickom futbale ale aj pri

navrhu samonavadzacich vychytavacich mobilnych robotov v sklade firmy SOS.

Teoretické vedomosti a inovaény pristup k praktickym uloham doc.Ing.Mareka Sukopa,PhD.
sa premietaju aj do pedagogického procesu a budovania laboratorii ale aj publikaénej ¢innosti.
7Zv1a3t chcem vyzdvihnut' jeho 100% podiel na monografii Cognitive Multi-agent Systems,
vydanej vo vydavatel'stve Springer, ktorej jadro tvoria stratégie multiagentnych systémov pre

kooperac¢nu ¢innost’ niekol’kych mobilnych robotov.

Vedecku erudiciu doc.Ing.Mareka Sukopa,PhD. d’alej dokumentujii najmé udelené a podané
priemyselné vzory: Testovacie zariadenie vackovych spinatov Dvojramenny mechanizmus na
skladanie Rubikovej kocky, SkuSobné zariadenie na testovanie akénych €lenov, publikécie
v karentovanych casopisoch: Testing of parameters of proposed robotic wrist based on the
precision modules, Measuremenet of weight of objects without affecting the handling
algorithm, Developing new behavior strategies of robot soccer team SjF TUKE Robotics:

Category MiroSoft.

Pan doc.Ing.Marek Sukop,PhD. ma celkovo 7 vedeckych publikacii v karentovanych
¢asopisoch, 35 publikacii v WOS resp. Scopus, 2 zahraniéné monografie a celkovo na jeho

diela ma 82 citacii.

V pedagogickom procese obohacuje prednasky a cvifenia o zaujimavé didaktické prezentacie
z novych trendov robotiky a vyrobnej techniky. Je garantom predmetov: Mechatronika robotov
(Ing D Mechatronika), Servisna robotika I. a II. (Ing D Robotika), Riadenie a programovanie
robotov 1. all. (Ing D Robotika), Inteligentné systémy v robotike (Ing D Robotika),
Modelovanie asimulacia so servisnymi robotmi (Ing D Robotika), Navrhovanie
a programovanie aplikacii so servisnymi robotmi (Ing D Robotika). Tato dokumentécia jeho
doterajSieho podsobenia v pedagogickom procese jednoznacne napifia kritéria mimoriadnej

pedagogickej ¢innosti habilitanta.

Vyjadrenia sa ku kritériu schopnosti uchadzaca viest’ akademicky tim moZno dokumentovat’ na
viacerych prikladoch rieSenych projektov vyskumu a praxe ako aj pri tvorbe monografii. Bol
zodpovednym, resp. zastupcom viacerych projektov VEGA, KEGA, praxe ( Vypracovat’ navrh
systémov merania a kontroly vo vyrobe patkovych lan , Navrh, indtalacia a oZivenie softwaru
pre automaticky tester priezokeramickych senzorov , Vyskum vplyvu svetelnych podmienok

pri spracovani obrazu reflexnych pléch ).



Zaver
V osobe p.doc.Ing.Mareka Sukopa,PhD. Strojnicka fakulta ziska profesora s cielenym
rozvijanim tak potrebného Studijného.

V sulade s vyhlaskou MSVVaS SR & 246/2019 Z. z. o postupe ziskavania vedecko-
pedagogickych titulov a umelecko-pedagogickych titulov docent a profesor vyslovujem kladné
stanovisko k vymenovaniu doc. Ing. Mareka Sukopa, PhD. za profesora v odbore habilitatného

konania a inaugura¢ného konania "vyrobna technika".

prof.Ing. Mikulas Hajduk,PhD.
oponent
V Kogiciach, 31.10. 2019



