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Prehlad pedagogickej ¢innosti na vysokej Skole a prehlad vysledkov
dosiahnutych v tejto €innosti

Pedagogické posobenie na VS na cely tivizok
Katedra mechatroniky, SjF TU v KosSiciach
Pedagogicka ¢innost’ na VS celkom: 10 rokov
Pedagogicka ¢innost’ od doby dizertacie: 7 rokov

1. Pedagogické poésobenia na VS (rozpis po semestroch)

2009/2010 ZS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v Kosiciach

Cvicenia z predmetov: CA metody navrhovania konstrukceii I., CA metddy navrhovania konstrukeii 111,
Automatizacia pri spracovani plastov, Flexibilné vyrobné systémy (10h/t)

Prednasky vybranych kapitol z predmetu: Automatizacia pri spracovani plastov (2h/t)

2009/2010 LS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach
Cvicenia z predmetov: CA metody navrhovania konstrukeii I1., Projektové riadenie (7h/t)
Prednasky vybranych kapitol z predmetu: Servisné roboty, Projektové riadenie (3h/t)

2010/2011 ZS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach

Cvicenia z predmetov: CA metoédy navrhovania konstrukeii I., CA metddy navrhovania konstrukeii 11,
Flexibilné vyrobné systémy, Techniky riadenia vyrobnych strojov, Semestralny projekt (12h/t)
Prednasky vybranych kapitol z predmetu: CA metddy navrhovania konstrukeii I (1h/t)

2010/2011 LS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v Kosiciach

Cvicenia z predmetov: CA metddy navrhovania konstrukcii II., Automatizované vyrobné systémy,
Diplomova praca (15h/t)

Prednasky vybranych kapitol z predmetu: Servisné roboty, Automatizované vyrobné systémy (2h/t)

2011/2012 ZS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach
Cvicenia z predmetov: CA metddy navrhovania konstrukeii I1I, Vyrobna technika, Servisné systémy,
(12hht)

Prednasky vybranych kapitol z predmetu: Roboticka a manipulacna technika vyrobnych systémov,
Servisné systémy (4h/t)

2011/2012 LS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v Kosiciach

Cvicenia z predmetov: CA metody navrhovania konstrukeii II., Automatizované vyrobné systémy,
Servisné roboty (10h/t)

Prednasky vybranych kapitol z predmetu: Robotika, Automatizované vyrobné systémy (4h/t)

2012/2013 ZS Strojnicka fakulta, Technickd univerzita v Kosiciach
Cvicenia z predmetov: CA metddy navrhovania konstrukeii I, NC vyrobna technika, Teoria stavby
robotickych zariadeni I., CA metddy navrhovania konstrukeii 111, Servisné systémy (10h/t)

2012/2013 LS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach



Cvicenia z predmetov: CA metddy navrhovania konstrukeii I1., Mechatronika robotov, Tedria stavby
robotickych zariadeni Il., (14h/t)
Prednasky vybranych kapitol z predmetu: Servisné roboty (2h/t)

2013/2014 ZS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v Kosiciach
Cvicenia z predmetov: CA metddy navrhovania konstrukeii I, NC vyrobna technika, Teoria stavby
robotickych zariadeni 1., CA metody navrhovania konstrukeii 111, (14h/t)

2013/2014 LS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach

Cvicenia z predmetov: CA metddy navrhovania konstrukeii I1., Mechatronika robotov, Servisné roboty,
Teodria stavby robotickych zariadeni II., (13h/t)

Prednasky vybranych kapitol z predmetu: Teoria stavby robotickych zariadeni II., Servisné roboty, (3h/t)

2014/2015 ZS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v Kosiciach
Cvicenia z predmetov: CA metddy navrhovania konstrukeii 1., NC vyrobna technika, CA metody
navrhovania konstrukeii III. , Servisné systémy (16h/t)

2014/2015 LS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach
Cvicenia z predmetov: CA metddy navrhovania konstrukeii I1., Mechatronika robotov, Tedria stavby
robotickych zariadeni II., (10h/t)

2015/2016 ZS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v Kosiciach
Cvicenia z predmetov: Automatizacia pri spracovani plastov, Servisné systémy, CA metddy navrhovania
konstrukeii IIT, (11h/t)

2015/2016 LS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach
Cvicenia z predmetu: Diplomova praca, Diplomovy seminar. (10h/semester)

2016/2017 ZS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v Kosiciach
Cvicenia z predmetov: Roboticka technika, Snimace a prevodniky, Senzorové systémy, Zaklady robotiky,
Automatizacia a robotika (15h/t)

2016/2017 LS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v KoSiciach
Cvicenia z predmetov: Mechatronika robotov (6h/t)

2017/2018 ZS Strojnicka fakulta, Technicka univerzita v Kosiciach
Cvicenia z predmetov: Roboticka technika, Snimace a prevodniky, Senzorové systémy, Zaklady robotiky,
Automatizacia a robotika (18h/t)

2017/2018 LS Strojnicka fakulta, Technickd univerzita v Kosiciach
Cvicenia z predmetov: Mechatronika robotov (4h/t)

2. Vypracovanie koncepcie a zavedenie nového Studijného odboru

V roku 2013 bol zapojeny do prac savisiacich s predlozenim akreditaéného spisu pre komplexnu akreditaciu
v oblasti vyskumu OV 16 informatické vedy, automatizacia a telekomunikacie. V ramci tohto spisu boli predlozené
akredita¢né spisy pre $tudijny program Robotika 2. stupen (v slovenskom jazyku).



V roku 2017 sa aktivne podielala na koncipovani akreditatného spisu $tudijného programu Robotika 2.
stupei (v slovenskom jazyku a anglickom jazyku), ktory bol tspe$ne akreditovany a udelené prava pre
zabezpecCovanie tychto Studijnych programov na Strojnickej fakulte Technickej univerzity v KoSiciach.

3. Vypracovanie koncepcie a zavedenie nového predmetu

a. Nazov predmetu: Roboticka technika

- Inziniersky studijny program v dennej forme S$tudia, 2. ro¢nik
- Studijny odbor: 5.2.50 Vyrobna technika

- Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

b. Nazov predmetu: Snimace a prevodniky
InZiniersky Studijny program v dennej forme §tudia, 2. roc¢nik

- Studijny odbor: 5.2.16 Mechatronika

- Pracovisko realizacie: SjF TU v KoSiciach

4. Garant §tudijného odboru

(6}

. Garant predmetu

6. Vedenie diplomovych a bakalarskych prac

Diplomové prace

Anténia Navrh manipulatora pre montaz aktuatora 2018
Banasova

Dominik Konstrukény navrh priemyselného robota so sériovou kinematikou so 2018
Dobias zvySenou manipulovatelnhostou

Richard Varno | Navrh zavitovkového dopravnika na prepravu ionexov 2018
Filip Navrh animatronického efektora 2016
Spakovsky

Ladislav Kiral | Dvojvrtulovy lietajuci robot na prieskumné €innosti 2016
Peter Navrh pasového podvozku s vykyvnym ramenom 2016
Marcinko

Peter Tamas Navrh podvozku servisného robota na baze vzduchovych vankusov 2015
Alexander Navrh virtualnej robotickej rehabilitacie 2015
Hajdecker

Ondrej Jurus Navrh manipulaéného ramena pre mobilny robot SCORPIO 2015
Martin Sroka Multifunkény koncovy efektor pre Specifické montazne aplikacie 2015
Alena Navrh pracoviska skenovania objektov 2015
Kobular€ikova

Miroslav Navrh servisného robota pre zachranarske operacie 2014
Gurega

Tomas Navrh servisného robota pre Cistenie exteriérov 2014
Laubert

Richard Navrh servisného robota pre sitaz minisumo 2014
Oc¢ovay




Peter Automatizované davkovacie zariadenie pre biomasu 2014

Kubasko

Peter Vanco Retrofit robota Puma 560 2013

Michal Varga | Navrh manipulatora na ukladanie kablovych zfabov 2013

Marek Kuchta | Navrh zariadenia na montaz technologickych uzaverov do radiatorov 2013
Korad

Jozef Modul kolesa s prevodovkou SPINEA 2012

Banacky

Peter Tkac Kracajuci mobilny podvozok servisného robota 2012

Tomas CNC gravirovacka 2012

Dorocak

Igor Olexa Navrh servisného robota na principe pasového podvozku pre 2011
vyhladavacie Cinnosti

Michal Bodnar | Navrh modulu lokomo&ného Ustrojenstva pre bipedalny robot 2011

Tomas KonsStrukcia mobilného robota pre sutaz minisumo 2011

Cermak

Bakaléarske prace

Martin Pan Navrh brzdného systému pre vozidlo pohanané stlatenym vzduchom 2018

Dusan Koncepény navrh servisného robota pre domacnost 2017

Mlinaréek

Veronika Systémy nakladania s dozitymi elektronickymi zariadeniami a ich 2014

Téthova aplikacia na vybrany vyrobok

Alexandra Inovativne procesy a nastroje pre demontaz 2014

Verdimakova

Pavol Makara | Servisny robot pre roboticku sutaz 2014

Denis Vitko Koncepé&ny navrh modulu kolesa pre servisny robot 2014

Peter Tamas Navrh modulu kolesa pre servisny robot 2013

Martin Hutfian | ZvySenie produktivity zvaracieho pracoviska TOMARK 2013

Marek Hatrak Navrh TPM pre vybranu prevadzku 2012

Marek Kuchta | Navrh na zvySenie spolahlivosti bezpeénostnych prvkov lisu 2011

7. Garant odboru doktorandského $tudia

8. Ukoncena vychova vedeckého aSpiranta alebo doktoranda

9. Predseda komisie S§tatnych a rigoréznych skusok




10. Clen komisie Statnych skuSok
Tajomnik komisie pre Statne skusky v Studijnom programe Vyrobna technika 2. stuperni
2011-2015

11. Clenstvo v SOK, FOK a UOK doktorandského §tidia

12. Vedenie prac v ramci SVOC

Tomas Konstrukcia mobilného robota pre sutaz minisumo 2011
Cermak

Peter Tkac Kracajuci mobilny podvozok servisného robota 2012
Pavol Makara | Servisny robot pre roboticku sutaz 2014
Richard Navrh servisného robota pre sitaz minisumo 2014
Ocovay

Peter Tamas Navrh podvozku servisného robota na baze vzduchovych vankusov 2015
Ondrej Jurus Navrh manipulaéného ramena pre mobilny robot SCORPIO 2015
Filip Navrh animatronického efektora 2016
Spakovsky

Peter Navrh pasového podvozku s vykyvnym ramenom 2016
Marcinko

13. Absolvovanie Studia zakladov vysokoskolskej pedagogiky

2014 Absolvovanie kurzu: Vysoko3kolska pedagogika
2017 Absolvovanie kurzu: Manazérstvo kvality vysokoSkolskej vyucby

14. Zriad’ovanie vyucovacich a odbornych laboratérii
Laboratérium: Laboratérium mechatroniky a servisnej robotiky, SjF TUKE PK 8, miestnost €. L5
15. Dopliiujice informacie

- tajomnik katedry od 2015 — Katedra robotiky

- rieSenie narodného projektu: Operacny program Vzdelavanie

,»Balik zlepseni kvality TUKE prostrednictvom sieti*
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