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KOMENTAR OPONENTA HABILITACNEJ PRACE
AKTUALNOST ZVOLENEJ TEMY HABILITACNEJ PRACE:

Predlozena habilitadni prace Ing. Karola Kyslana, PhD. ,,Vybrané vyskumné trendy regulacie elektrickych pohonov* a odborné zaméteni uchazece
odpovidaji oboru habilitace Silnoprouda elektrotechnika. Téma predlozené prace sleduje soucasné trendy fizeni elektrickych pohond.

METODY SPRACOVANIA HABILITACNEJ PRACE:

Habilitaéni prace vystizné dokumentuje vyzkumnou a pedagogickou ¢innost K. Kyslana. Je sloZena z vybranych publikaci s vyznamnym autorskym
podilem uchazece, které jsou vzajemné propojeny srozumitelnym komentafem.

DOSIAHNUTE VYSLEDKY HABILITACNEJ PRACE A NOVE POZNATKY:

Za stézejni vysledky je mozné povazovat ovéreni novych moznosti bezsenzorového fizeni PMSM v realném experimentu, unikatni aplikace obecné
znamého Kalmanova filtru a ovéfeni netradi¢ni aplikace prediktivniho fizeni s kone¢nym poctem ak¢nich zasahti pfi fizeni rychlosti.

PRINOS PRE DALSI ROZVOJ VEDY A TECHNIKY (UMENIA):

Habilita¢ni prace sleduje tfi hlavni témata. V kazdém z téchto témat lze najit osobni piinos K. Kyslana.

- Dynamicka emulace mechanické zatéZe pomoci programovatelného dynamometru.

- Aplikace Kalmanova filtru pro bezsenzorové fizeni PMSM.

- Aplikace prediktivniho tizeni s koneénym poc¢tem akénich zasaht na fizeni rychlosti a polohy PMSM.

PRIPOMIENKY A POZNAMKY K HABILITACNEJ PRACI:

1) Autor prace na str. 9 uvadi moznost, jak ovlivnit fidici strukturu méni¢e pomoci uzivatelského SW. Pfipomindm, ze komeréni ménice vétsinou
neumoziuji dophit firemni SW uzivatelskym SW (napiiklad systém Yaskawa). Firma Siemens sice disponuje strukturou ,,Drive Control Charts®, ale
nevyhodou této struktury je omezena dynamika, zptisobena nizkou hodnotou vzorkovaci frekvence. To ma za nasledek, Ze je mozno emulovat zatéz
pouze s omezenou dynamikou.

2) Nastrané 67 je uveden simulaéni model dynamometru, véetné modelu zatéze. Parametry PI rychlostniho regulatoru jsou uvedeny v Tab.1. Neni
ale uvedeno, jakd metoda vypoctu téchto parametrti byla pouzita, aby dynamické chovani fidici struktury, ur¢ené pro dynamickou emulaci, bylo
optimalni.

3) VKkapitole ,,Simulation results (str. 66) a v kapitole ,,Tuning of UKF* (str. 71) neni uvedeno, jak byly uréeny parametry kovarian¢ni matice Q,
ktera charakterizuje neptesnosti modelu. P¥ipominam, Ze parametry této matice vyrazné ovliviiuji chovani Kalmanova filtru (dynamiku a stabilitu).

OTAZKY K RIESENEJ PROBLEMATIKE:
1) Uved'te vyhody Dualniho Kalmanova filtru oproti aplikacim na bazi klasickych Kalmanovych filtrd v oblasti bezsenzorového fizeni.
2) Porovnejte aplikace prediktivniho fizeni a Kalmanova filtru v oblasti bezsenzorového tizeni.

3) Uvedte divody, pro¢ se zatim neprosadilo vyraznéjsi nasazeni prediktivniho fizeni v oblasti fizeni elektrickych servomotora.
4) Cemu je dan vétsi diiraz pii potvrzeni teoretickych zavérd modelu nebo méfeni na redlném stroji?

SPLNENIE SLEDOVANYCH CIECOV HABILITACNEJ PRACE:

Habilitaéni prace dostate¢né prokazuje odbornou a pedagogickou uroven K. Kyslana. Je vsak nutné zminit, Ze prace ma tematicky prili§ Siroky zabeér,
tvori ji tfi svébytnd témata, a tim plsobi roztiisténé. Kazdé z téchto témat by mohlo byt predlozeno samostatné.

CELKOVE ZHODNOTENIE HABILITACNEJ A ZAVER:

Habilitaéni prace ,,Vybrané vyskumné trendy regulacie elektrickych pohonov®, kterou podava Ing. Karol Kyslan, PhD. odpovida plné pozadavkim
tizeni k ud€leni védecko-pedagogického titulu docent (doc.).
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