Prehlad pedagogickej ¢innosti
a vysledkov dosiahnutych vo vychovno-vzdelavacej ¢innosti

Ing. Karol Kyslan, PhD., pocas svojho posobenia na Katedre elektrotechniky a mechatroniky

viedol:

CvicCenia z predmetov:

e Regulované pohony (od 2012)

e Servosystémy (od 2012)

¢ Elektromechanické vyrobné systémy (od 2012)
e Automobilova elektrotechnika (2012 — 2014)

e Mechatronika vozidiel (od 2013)

Prednésky z predmetov:

e Servosystémy (od 2016)

Bol skolitel'om 11 diplomovych prac:

M. Kozar, Metody stavového riadenia jednosmerného pohonu, 2013

P. Javorska, Nelinearne riadenie synchronneho motora s permanentnym magnetom,
2014

E. Ku$nir, Dynamicka emulédcia mechanickych zatazi, 2014

V. Vertal’, Prediktivne riadenie jednosmerného motora s permanentnym magnetom,
2014

K. Milo, Riadenie inteligentného domu pomocou systému MetaSys, 2015

D. Kundrat, Riadenie dynamometra, 2015

P. Smolen, Riadenie servopohonov brusky, 2015

Z. Lucikova, Navrh Kalmanovho filtra pri riadeni PMDC motora, 2015

E. Bernat, Riadenie BLDC motora metddou rapid control prototyping, 2016

P. S. Gajanthirababu, Automatické generovanie kodu pri riadeni elektrickych poho-
nov, 2019

D. Rerko, Skalarne riadenie 5-fdzového asynchréonneho motora, 2019

Bol skoliteT'om 9 bakaléarskych prac:

V. Vilmos, Riadenie meni¢a Simovert Master Drives pomocou PLC, 2013

P. Smolen, Riadenie servopohonu brtsky, 2013

M. Oros, Dynamometre v elektrickych pohonoch, 2013

J. Kinlovi¢, Riadenie priemyselného meni¢a pomocou PLC Simatic, 2015

V. Juhas, Zat'azovanie servopohonov, 2017

V. Petro, Riadenie synchrénneho motora s permanentnymi magnetmi pomocou sys-
tému RT LAB

S. Hnat, Rekonstrukcia modelu kontinuélnej linky — previjacie zariadenia, 2019

S. Zoller, Rekonstrukcia modelu kontinudlnej linky — zasobnik a ovladanie linky,
2019

K. Krabac¢, Metody generovania PSM signalov pre striedac s vyuzitim automaticky
generovaného kodu, 2019



Je ¢lenom skuSobnych komisii pre Statne skuSky v bakaldrskom §tadiu v Studijnom programe
Automatizované elektrotechnické systémy a Vv inzinierskom $tadiu v $tudijnom programe Elek-
trotechnické systémy.

V ramci jeho ¢innosti vo vychovno-vzdeldvacej oblasti za najdolezitejSie vysledky mozno po-
vazovat autorstvo 3 ucebnych textov (kategéria BCI), vo vSetkych ako 1. autor.

Ing. Kyslan bol vedticim riesitelom pedagogického projektu:

e Nadacia Tatra Banky, Nové technologie vo vyucbe mechatronickych predmetov (2017)
¢. projektu 2016vs005, celkovy rozpocet: 4 000 €.

Bol spoluriesitel'om nasledujucich pedagogicky zameranych projektov:

e SFEU, OP Vzdelavanie, Narodny projekt Vysoké skoly ako motory rozvoja vedomost-
nej spolo¢nosti, Centrum vedecko - technickych informacii SR, ITMS 26110230120
(2015).

e KEGA 042TUKE-4/2012, Inovacia vyucby riadenia mechatronickych systémov
(2012 — 2014), celkovy rozpocet 46 485 €.

e KEGA 103-039TUKE-4/2010, Rozvoj zru¢nosti Studentov pri riadeni mechatronickych
sustav (2010 — 2011), celkovy rozpocet 27 010 €.

Bol posudzovatelom KEGA projektu 0552U-4/2019 Vyukové aplikicie pre rozsirenie uceb-
nych osnov a popularizaciu predmetov so zameranim na ziskavanie praktickych skusenosti

S riadenim elektrickych pohonov.

V r. 2017 absolvoval 30 dilovl ucitel’ski mobilitu na University of Novi Sad, Srbsko, v ramci
programu ERASMUS +.

V Kosiciach, 12. 12. 2019

v.z. prof. Ing. Alena Pietrikova, CSc. v.r.

prof. Ing. Daniela Perdukova, PhD. v.r. prof. Ing. Liberios Vokorokos, PhD.
veduca Katedry elektrotechniky dekan FEI TUKE
a mechatroniky FEI TUKE



