TECHNICKA UNIVERZITA V KOSICIACH
Fakulta elektrotechniky a informatiky

Navrh habilitacnej komisie na udelenie titulu docent
Ing. Karolovi Kyslanovi, PhD. v odbore habilitacného konania
a inauguracného konania silnopradova elektrotechnika

V zmysle uznesenia Vedeckej rady FEI TUKE ¢. 6/2020 zo dria 19.03.2020 bola predsedom
Vedeckej rady a dekanom FEI TUKE vymenovana:

Habilitacna komisia v zloZeni:

Predseda:

prof. Ing. Daniela Perdukovd, PhD. FEI TUKE

Clenovia:

prof. Ing. Miroslav Gutten, PhD. FEIT ZU v Ziline

doc. Ing. Petr Palacky, PhD. FEI VSB TU Ostrava, Ceska republika
a

Oponenti habilitacnej prace:

prof. Ing. Ales Richter, CSc. FMIMS TU v Liberci, CR
doc. Ing. Pavol Makys, PhD. FEIT ZU v Ziline
doc. Ing. Franti$ek Durovsky, PhD. FEI TUKE

Habilitacna praca a relevantné materialy boli rozoslané dna 14.04.2020, boli dostupné po
prihlaseni sa do registra evidovanych prac a na webe:
http://www.tuke.sk/wps/portal/tuke/research/inauguracne-a-habilitacne-konania/fei-habilitacne-
konania/ing-karol-kyslan-phd.

Posudky obdfzané od vsetkych troch oponentov boli kladné a odporucali vymenovanie Ing.

Karola Kyslana, PhD. za docenta. Ozndmenie o konani habilitacnej predndsky a obhajoby habilitacnej
prace menovaného bolo zverejnené v denniku SME dria 19.05.2020 a na vyssie uvedenej internetove;j
stranke TUKE.
Habilitacna prednaska a obhajoba habilitacnej prace sa uskutocnili dfa 03.06.2020 o 11:00 hod. z
dévodu zamedzeniu Sirenia koronavirusu v zmysle § 108e ods. 5 Zakona ¢. 131/2002 Z. z. o vysokych
Skolach a o zmene a doplneni niektorych zakonov prostrednictvom videokonferencie bez fyzickej
pritomnosti. Podla § 108 ods. 9 vysSie uvedeného zdkona bol verejny audiovizualny priamy prenos
verejnych casti zabezpeceny v zasadacej miestnosti na Dekanate FEI TUKE, 2. posch. A blok, Letna 9,
KoSice. Videokonferencia sa konala za Ucasti habilitatnej komisie, troch oponentov, habilitanta,
¢lenov Vedeckej rady FEI TUKE a verejnosti.

Habilitacna komisia na zaklade §1 ods. 15 vyhlasky Ministerstva skolstva, vedy, vyskumu a
$portu Slovenskej republiky ¢. 246/2019 Z. z. o postupe ziskavania vedecko-pedagogickych titulov a
umelecko-pedagogickych titulov docent a profesor podla kritérii na ziskanie titulu docent a na zaklade
predloZzenych dokladov, oponentskych posudkov, odborného posudenia Urovne prednesenej
habilitacnej prednasky a vysledku obhajoby habilitatnej prace celkove zhodnotila pedagogicku a
vedecku ¢innost uchadzaca a predklada Vedeckej rade FEI TUKE tento navrh:
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1. ZAKLADNE UDAJE O UCHADZACOVI

Ing. Karol Kyslan, PhD. sa narodil v r. 1984 v Humennom. Prehlad vysokoskolského vzdelania a
dalSieho akademického rastu: roky 2004-2009: vysokoskolské vzdelanie Il. stupna (Ing.)
na Fakulte elektrotechniky a informatiky, Technicka univerzita v KoSiciach, studijny odbor: Elektrické
pohony. Roky 2009-2012: vysokoskolské vzdelanie lll. stupria (PhD.) na Fakulte elektrotechniky a
informatiky, Technicka univerzita v KoSiciach, Studijny odbor elektrotechnické systémy.
Priebeh zamestnani: od 01. 06. 2012 doposial: vysokoskolsky ucitel vo funkcii odborny asistent v
Studijnom odbore Elektrotechnika, Fakulta elektrotechniky a informatiky, Technicka univerzita v
KoSiciach.

Il. ZHODNOTENIE PEDAGOGICKEJ CINNOSTI A VYSLEDKY DOSIAHNUTE VO VYCHOVNO-VZDELAVACEJ OBLASTI
Ing. Karol Kyslan, PhD., pocas svojho posobenia na Katedre elektrotechniky a mechatroniky FEI TUKE

viedol:
Cvicenia z predmetov:

e Regulované pohony (od 2012)
e Servosystémy (od 2012)
e Elektromechanické vyrobné systémy (od 2012)
e Automobilova elektrotechnika (2012 — 2014)
e Mechatronika vozidiel (od 2013)
Prednasky z predmetov:

e Servosystémy (od 2016)
Bol skolitefom 11 diplomovych prac:

e M. Kozar, Metddy stavového riadenia jednosmerného pohonu, 2013

o

. Javorska, Nelinearne riadenie synchrénneho motora s permanentnym magnetom, 2014
. . Kugnir, Dynamicka emulacia mechanickych zatazi, 2014
. Vertal, Prediktivne riadenie jednosmerného motora s permanentnym magnetom, 2014

. Milo, Riadenie inteligentného domu pomocou systému MetaSys, 2015

E
V
K
e D. Kundrat, Riadenie dynamometra, 2015
P. Smolen, Riadenie servopohonov brusky, 2015
Z. Lucikova, Ndvrh Kalmanovho filtra pri riadeni PMDC motora, 2015
E. Bernat, Riadenie BLDC motora metdédou rapid control prototyping, 2016
P

. S. Gajanthirababu, Automatické generovanie kédu pri riadeni elektrickych pohonov,
2019
e D. Rerko, Skalarne riadenie 5-fazového asynchrénneho motora, 2019
Bol Skolitelom 9 bakalarskych prac:

V. Vilmos, Riadenie menica Simovert Master Drives pomocou PLC, 2013

P. Smolen, Riadenie servopohonu bruasky, 2013
e M. Oros, Dynamometre v elektrickych pohonoch, 2013

J. Kinlovi¢, Riadenie priemyselného menic¢a pomocou PLC Simatic, 2015

V. Juhas, Zatazovanie servopohonov, 2017



V. Petro, Riadenie synchrénneho motora s permanentnymi magnetmi pomocou systému
RT LAB
S. Hnat, Rekonstrukcia modelu kontinualnej linky — previjacie zariadenia, 2019

S. Zoller, Rekonstrukcia modelu kontinuélnej linky — zasobnik a ovlddanie linky, 2019

K. Krabac, Metdédy generovania PSM signalov pre strieda€ s vyuZitim automaticky
generovaného kédu, 2019

Je ¢lenom skusobnych komisii pre Statne skusky v bakalarskom stadiu v Studijnom programe

Automatizované elektrotechnické systémy avinZinierskom S$tddiu v Studijnom programe
Elektrotechnické systémy.

V rdmci jeho cinnosti vo vychovno-vzdeldvacej oblasti za najdolezitejsSie vysledky mozno
povaZovat autorstvo 3 ucebnych textov (kategdria BCl), vo vSetkych ako prvy autor.

Ing. Kyslan bol veducim rieSitelom pedagogického projektu:

e Nadacia Tatra Banky, Nové technolégie vo vyucbe mechatronickych predmetov (2017)
C. projektu 2016vs005, celkovy rozpocet: 4 000 €.

Bol spoluriesiteflom nasledujucich pedagogicky zameranych projektov:

e SF EU, OP Vzdeldvanie, Narodny projekt Vysoké $koly ako motory rozvoja vedomostnej
spoloc¢nosti, Centrum vedecko - technickych informacii SR, ITMS 26110230120 (2015).

e KEGA 042TUKE-4/2012, Inovacia vyuCby riadenia  mechatronickych  systémov
(2012 —2014), celkovy rozpocet 46 485 €.

e KEGA 103-039TUKE-4/2010, Rozvoj zrucnosti Studentov pri riadeni mechatronickych sustav
(2010 -2011), celkovy rozpocet 27 010 €.

Bol posudzovatelom KEGA projektu 0552U-4/2019 Vyukové aplikdcie pre roziirenie ucebnych
osnov a popularizdciu predmetov so zameranim na ziskavanie praktickych skusenosti s riadenim

elektrickych pohonov.
V'r. 2017 absolvoval 30 driova uditelskd mobilitu na University of Novi Sad, Srbsko, v ramci
programu ERASMUS +.

Na zaklade doterajsieho pedagogického pésobenia avysledkov vo vychovno-vzdelavacej
oblasti je mozné konstatovat, Ze Ing. Karol Kyslan, PhD. preukazuje vysoku Urover v tejto oblasti a ma
dobré predpoklady pre vykon funkcie docenta.

1Il. ZHODNOTENIE VEDECKO-VYSKUMNEJ CINNOSTI A VYSLEDKOV DOSIAHNUTYCH V TEJTO OBLASTI

Ing. Karol Kyslan, PhD. pracuje na Katedre elektrotechniky a mechatroniky, Fakulty
elektrotechniky a informatiky, Technickej univerzity v KoSiciach ako odborny asistent od roku 2012. Na
uvedenej katedre v roku 2009 ukoncil inZinierske Studium v odbore Elektrické pohony a v roku 2012
ukondil doktorandské Stidium v odbore Elektrotechnické systémy.



Jeho vedecko-vyskumna ¢innost je zamerana hlavne na metddy riadenia elektrickych pohonov,
dynamickd emuldciu mechanickych zataZzi, prediktivhe riadenie pohonov, hardware-in-the loop
systémy a systémy pre automatické generovanie kédu.

Vysledky jeho vedecko-vyskumnej cinnosti boli publikované v4 vedeckych clankoch
v karentovanych c¢asopisoch, 8 vedeckych ¢lankoch v zahrani¢nych nekarentovanych casopisoch (z
toho 6 WoS al Scopus), 7 vedeckych clankoch v domacich nekarentovanych c¢asopisoch, 15
prispevkoch prezentovanych na domacich a 14 prispevkoch prezentovanych na zahrani¢nych
vedeckych konferenciach, ktorych je autorom alebo spoluautorom. Je drziteflom 1 patentu a1l
uzitkového vzoru.

Podla databdzy Web of Science Core Collection eviduje spolu 59 ohlasov (bez autocitacii),
z toho 27 v zahraniénych ¢asopisoch. Jeho h-index podla databdzy Web of Science je 5 a jeho h-index
podla databazy Scopus je 6.

V stcéasnosti je hlavnym rieSiteflom vedeckého projektu VEGA 1/0493/19 Dynamicka emulacia
mechanickych zatazi (2019 — 2022).

V slcasnosti je spolurieSitelom nasledovnych vedeckych projektov:

e APVV-16-0270, Inteligentny pohon s patfazovym asynchrénnym motorom (2017 — 2021)

e APVV-16-0206, Moduldrny vyvojovy systém riadenia elektrarenskych blokov na baze DCS
(2017 - 2020)

e APVV-15-0750, Modularny vykonovy menic¢ pre kompaktné aktuatory s presnou prevodovkou
(2016 — 2020)

e VEGA 1/0187/18, Vyvoj dynamicky naro¢nych a energeticky optimalnych elektromechanickych
systémov (2018 — 2020)

V minulosti bol riesitelom nasledovnych vedeckych projektov:

e APVV-0185-10, Vyskum vykonovych polovodi¢ovych menicov s vysokou ucinnostou premeny

o elektrickej energie (2011 —2014)

e APVV SK-CZ-2013-0065, Multifyzikalne vypocty v elektrickych pohonoch (2014-2015)

e VEGA 1/0464/15, Vyskum novych principov a metdd pre navrh elektrotechnickych systémov
(2015 -2017)

e SF EU, OP Vyskum a Vyvoj, ITMS 26220220182, Univerzitny vedecky park TECHNICOM pre
inovacné aplikacie s podporou znalostnych technoldgii (2013 — 2015), Aktivita 3.2

Ing. Kyslan sa podielal na rieSeni a je spoluautorom nasledovnych aplikacnych vystupov:

e Dynamometer na baze priemyselnych menic¢ov s dynamickou emulaciou mechanickych zatazi,
udeleny patent ¢. 288670

e Testovacie zariadenie na elektrické pohony s volitelnou pruznostou a volitelnou vdlou
spojenia, udeleny Uzitkovy vzor €. 8319

e Navrh a zhotovenie tréningovych stendov pre pohony a meni¢e Sinamics S120 — sluZia ako
ucebné pomodcky ajako Skoliace laboratérium pre komerénych zdujemcov (Skolenia
v r. 2018 pre Siemens Kosice a v r. 2019 pre Carmeuse Slovakia)



Je recenzentom casopisov Applied Sciences a Sensors (MDPI), ¢asopisu Electrical Engineering
(Springer Verlag) acasopisu [EEE Trans. of Industrial Electronics. le tiez pomocnym editorom
zahrani¢ného ¢asopisu Power Electronics and Drives (Sciendo) v Pol'sku.

Bol programovym riaditeflom a zdroven jednym z hlavnych editorov zbornika medzindrodnej
konferencie 2019 International Conference on Electrical Drives & Power Electronics (EDPE), ktory je
indexovany v IEEE Xplore: https://ieeexplore.ieee.org/xpl/conhome/8869681/proceeding. Bol ¢lenom

organizacného vyboru konferencie 2015 International Conference on Electrical Drives and Power
Electronics (EDPE), kde bol zodpovedny za cely proces zaradenia zbornika do IEEE Xplore a Web of
Science.
Absolvoval nasledovné zahraniéné vymenné pobyty:
e University of Maribor, Slovinsko (2011: 90 dni)
e Technickd univerzita v Liberci (2014, 2015: spolu 10 dni)
e University of Novi Sad, Srbsko (2017, 2019: spolu 40 dni)

Na zdklade doterajsSieho p6sobenia ako aj na zaklade vysledkov dosiahnutych vo vedecko-
vyskumnej oblasti je mozné konstatovat, Ze Ing. Karol Kyslan, PhD. ma dobré predpoklady pre vykon
funkcie docenta.

IV. STANOVISKA OPONENTOV K NAVRHU NA VYMENOVANIE ZA DOCENTA

K predloZenej habilitacnej praci Ing. Karla Kyslana, PhD.: Vybrané vyskumné trendy reguldcie
elektrickych pohonov a doru¢enym dokumentom zaujali oponenti nasledujice stanoviska:

prof. Ing. Ale$ Richter, CSc.: Téma predloZenej prace sleduje sucasné trendy riadenia
elektrickych pohonov. Habilitaéni prace vystizne dokumentuje vyskumnu a pedagogickd ¢innost K.
Kyslana. Je zloZzenda z vybranych publikacii s vyznamnym autorskym podielom uchdadzaca, ktoré su
vzajomne prepojené zrozumitelnym komentarom. Za kltcové vysledky je mozné povaZovat overenie
novych mozZnosti bez senzorového riadenia PMSM v redlnom experimentu, unikatne aplikdcie
vieobecne znameho Kajmanovho filtra a overenie netradi¢nej aplikacie prediktivneho riadenia s
konecnym poctom akénych zasahov pri riadeni rychlosti. Habilitacna praca dostatoéne preukazuje
odbornu a pedagogicku uroven K. Kyslana

doc. Ing. Pavol Makys, PhD.: habilitacnd praca sa venuje vybranym oblastiam v riadeni
elektrickych pohonov. Je rozdelend do troch kapitol. VSetky tri kapitoly sa venuju aktualnej
problematike elektrickych pohonov, ktoré si predmetom celosvetového zaujmu Sirokej vedeckej
komunity. Vdaka rozvoju mikroprocesorovej techniky a novym poznatkom v oblasti vykonovej
elektrotechniky je neustdle vytvdrany tlak na zlepSovanie vlastnosti pohonarskych aplikacii, ¢oho
zrkadlom su aj vysledky dosiahnuté v predloZenej habilitacnej praci. Praca je napisand velmi starostlivo
a precizne. Je na dobrej grafickej urovni, text je vhodne doplneny o odkazy na literaturu v celkovom
pocte 65. Praca v plnom rozsahu spifia definované zameranie a ciele.

doc. Ing. Frantiek Durovsky, PhD.: prva kapitola sa venuje problematike dynamickej emulacie
mechanickych zatazi pomocou riadeného dynamometra. Druhd kapitola je venovana bezsnimacovému
riadeniu synchrénnych motorov s permanentnymi magnetmi, predovsetkym vyuZitiu unscentovaného
Kalmanovho filtra. Tretia kapitola je venovana prediktivnemu riadeniu elektrickych pohonov
s kone¢nym poctom akcnych zasahov. Na rozdiel od publikovanych prac inych autorov, ktori emulaciu


https://ieeexplore.ieee.org/xpl/conhome/8869681/proceeding

realizovali na Specidlnom hardvéri, bolo snahou Ing. Kyslana vyzit na emulaciu komercné menice. Za
velmi cenny prinos prace povazujem kvalitnu resers vo vsetkych troch tematickych oblastiach spojenu
s kritickym zhodnotenim jednotlivych metdd a ich systematické zotriedenie. Cenné je aj to, Ze
navrhované metddy riadenia boli nielen simulaéne overené, ale aj prakticky realizované. Habilita¢na
praca Ing.Kyslana predstavuje vyznamny prinos pre vyskum a prax v oblasti riadenia elektrickych
pohonov s vyuzZitim modernych metdd riadenia. Praca je napisand precizne a zrozumitelne.
Dokumentuje autorov odborny prehlad v problematike, ale aj pedagogické citenie pri tvorbe textu.

Z habilitacnej prace, celkového profilu, existujucich publikdcii, citdcii, vedecko-vyskumne;j
¢innosti, pedagogicke]j ¢innosti a dosiahnutych vysledkov oponenti konstatuju, ze Ing. Karol Kyslan,
PhD. je pedagogicky a vedecky skisenou osobnostou so schopnostami prenasat najnovsie teoretické
poznatky a praktické skusenosti do pedagogickej a vedecko-vyskumnej cinnosti. VSetci oponenti
odporudali udelit Ing. Karolovi Kyslanovi, PhD. titul docent.

V. HODNOTENIE HABILITACNEJ PREDNASKY A OBHAJOBY HABILITACNE) PRACE

Ing. Karol Kyslan, PhD. sa vo svojej habilitacnej prednaske: Vybrané vyskumné trendy regulacie
elektrickych pohonov venoval trom réznym oblastiam, ktoré su v sucasnosti vysoko aktudlne vo
vedeckej komunite zaoberajlcej sa vyskumom regulacie elektrickych pohonov. Uvodna ¢ast bola
venovand dynamickej emulacii mechanickych zataZi. Habilitant prezentoval aktudlny stav v tejto
oblasti, moZnosti aplikacného vyuZzitia metdd dynamickej emulacie a vysledky, dosiahnuté pri emulacii
vybranych typov mechanickych zatazi. V druhej Casti sa habilitant venoval aplikacii Kalmanovho filtra
pre bezsnimadové riadenie servopohonu. Tato Cast obsahovala rozdelenie metéd bezsnimacového
riadenia synchrénnych motorov s permanentnymi magnetmi, porovnanie vyhod a nevyhod pri aplikacii
Kalmanovho filtra a dosiahnuté experimentdlne vysledky pri bezsnimacovom riadeni rychlosti.
Zaverelna Cast prednasky bola venovana moznostiam poufZitia prediktivnych reguldtorov pre riadenie
synchréonneho motora, pricom prezentoval porovnanie prediktivneho reguldtora a klasického Pl
reguldtora vo vektorovej strukture. Z predmetnych vysledkov habilitant vyslovil zavery, z ktorych je
zrejmé, ¢i prezentované metddy maju potencial sa uplatnit a dalej sa pouzZivat.

Prednaska bola prezentovana na vysokej odbornej trovni.

V Casti obhajoby habilitacnej prace zodpovedal otazky a reagoval na posudky oponentov,
odpovedal na otazky komisie.

VI. ZAVER

V zmysle § 76 ods. 3 pism. a) zakona ¢. 131/2002 Z. z. o vysokych skolach a o zmene a doplneni
niektorych zakonov v platnom zneni habilitant ziskal vysokoskolské vzdelanie tretieho stupna.

V zmysle § 76 ods. 3 pism. b) zakona ¢. 131/2002 Z. z. o vysokych $kolach a o zmene a doplneni
niektorych zakonov v plathom zneni habilitant vypracoval habilitacnd pracu: Vybrané vyskumné
trendy regulacie elektrickych pohonov a Uspesne absolvoval habilitacné konanie.

Habilitacna komisia v zmysle § 76 ods. 6 vyssie citovaného zakona dalej konstatuje, Ze Ing. Karol
Kyslan, PhD.:



a) vedecky a pedagogicky pbsobi v prislusnom odbore habilitacného konania
a inauguracného konania na vysokej skole

b) svojimi vedeckymi prdacami vytvoril v prislusSnom odbore habilitacného konania a
inauguracného konania ucelené vedecké dielo.
Vysledky jeho vedecko-vyskumnej ¢innosti boli publikované v 4 vedeckych ¢lankoch v
karentovanych casopisoch, 8 vedeckych ¢lankoch v zahrani¢nych nekarentovanych
Casopisoch (z toho 6 WoS a 1 Scopus), 7 vedeckych ¢lankoch v domacich nekarentovanych
Casopisoch, 15 prispevkoch prezentovanych na domdacich a 14 prispevkoch
prezentovanych na zahrani¢nych vedeckych konferenciach, ktorych je autorom alebo
spoluautorom. Je drzitelom 1 patentu a 1 UzZitkového vzoru. Podla databdzy Web of
Science Core Collection eviduje spolu 59 ohlasov (bez autocitacii), z toho 27 v
zahranic¢nych ¢asopisoch. Jeho h-index podla databazy Web of Science je 5 a jeho h-index
podla databazy Scopus je 6.

c) je v prislusnom odbore habilitacného konania a inauguracného konania uznavanou
vedeckou osobnostou v odbornych kruhoch.

Habilitaénd komisia v zmysle § 1 ods. 15 vyhlasky Ministerstva Skolstva, vedy, vyskumu a Sportu
Slovenskej republiky ¢. 246/2019 Z. z. o postupe ziskavania vedecko-pedagogickych titulov a
umelecko-pedagogickych titulov docent a profesor

odporuca
udelit Ing. Karolovi Kyslanovi, PhD. titul docent v odbore habilitaéného konania a inauguraéného
konania silnoprudova elektrotechnika

V KoSiciach 03.06.2020

Habilitaénd komisia :

Predseda:

prof. Ing. Daniela Perdukova, PhD.
Clenovia:

prof. Ing. Miroslav Gutten, PhD.

doc. Ing. Petr Palacky, PhD.



